








Silniki orbitalne

Mamy przyjemnosS¢ zaoferowa¢ Panstwu
silniki orbitalne produkcji rmy MAXMA.

Cechy charakterystyczne:

- wysoki poczatkowy moment obrotowy,

- szeroki zakres predkosci,

- stala wielkos¢ momentu dla szerokiego
zakresu predkosci obrotowych,

- korzystny stosunek mocy do masy,

- fatwy rozruch oraz ptynna praca nawet
przy matych predkosciach,

- wytrzymata konstrukcja nadajgca sie do
ciezkich warunkow pracy.

W nastepstwie doskonatej relacji ceny do
jakosci produktu, silniki orbitalne MAXMA sg
obecnie produkowane w ilosci 450 tysiecy
sztuk rocznie.

Do najwiekszych odbiorcow silnikow
orbitalnych MAXMA naleza;

1. TEREX,

2. NANMAR,

3. AGCO,

4. NEW HOLLAND,

5. JOHN DEERE.
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Silniki orbitalne MAMM

PRODUKT - PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAMM

Silniki te zapewniajg wysoki moment obrotowy
rozmiarach. Silniki

przy bardzo matych

statg chtonno$¢, konstrukcje typu gerotor znang

z ekonomicznosci i kompaktowosci.

Dodatkowo posiadajg wbudowane zawory zwrotne,
zapewniajace ograniczenie cisnienia w obrebie
uszczelnien watu.

majg

Specy kacja

Chlonnosé cm3/obr 12,9 19,9 316 39,8 50,3
Max predkosé Stata 1950 1550 1000 630 500 400
(rpm) Przerywana (3) 2450 1940 1250 800 630 500
Max moment Stala 11 16 25 41 4,2 4,6
obrotowy Przerywana (3) 15 2,3 35 57 58 59
(daNm)  cpilowa (4) 21 33 5,1 6.4 6,6 8
Stala 18 24 24 2.4 18 18
Max moc (Kw)
Przerywana (3) 2,6 32 32 32 3 21
Stata 100 100 100 100 80 70
Max spadek o rywana (3) 140 140 140 140 110 90
ci$nienia (bar)
Chwilowa (4) 200 200 200 200 140 125
Max przeplyw Stala 16 20 20 20 20 20
oleju (I/min)  przerywana (3) 20 25 25 25 25 25
Stala 140 140 140 140 140 140
Max cisnienie o . vana (3) 175 175 175 175 175 175
wlotowe (bar)
Chwilowa (4) 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) 19 2 2,1 2,2 23 24

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute
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Silniki orbitalne MAMM
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A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne MAMM

Opis i dane techniczne
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P (A,B) 2xG3/8 2XM18X1,5 2 X 9/16-18 UNF
T G1/8 M10x 1 3/8-24 UNF
3x M6 (10) 3 XM6-10 3x1/4-28 UNC
Przytacze boczne | Przytacze tylne Przytacze boczne | Przylacze tylne L1
L max, mm [in] L max, mm [in] L max, mml[i L max, mm[in] mm [in]
MAMM 8 105[4,134] 104 [4,094] MAMMF 8 109[4,291] 107 [4,213] 3,5[0,138]
MAMM 12,5 107 [4,213] 106 [4,173] MAMMF 12,5 111[4,370] 109 [4,291] 5,5[0,217]
MAMM 20 110[4,331] 109 [4,291] MAMMF 20 114 [4,488] 112 [4,409] 8,5[0,335]
MAMM 32 115[4,528] 114 [4,488] MAMMF 32 119 [4,685] 117 [4,724] 13,5[0,531]
MAMM 40 118 [4,646] 117 [4,606] MAMMF 40 122 [4,803] 120 [4,724] 17,0[0,669]
MAMM 50 123[4,842] 122 [4,803] MAMMEF 50 127 [5,000] 125 [4,921] 21,5[0,827]
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Silniki orbitalne MAMM

Dostepne watki w silnikach MAMM

@ 16 prosty, wpust 5 x 5 x 16
Max. moment obrotowy 345 in-Ib [3,9 daNm]
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Powierzchnia mocowania silnika
* Do okragtego kotnierza
** Do kotnierza F

Dopuszczalne obcigzenie watka silnika MAMM

5/8"[15,8] prosty, otwor ustalajacy w/4,82
Max. moment obrotowy 345 in-Ib [3,9 daNm]
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Dopuszczalne obcigzenie promieniowe watka (P rad) jest zalezne od odlegtosci [L] pomiedzy punktem
przytozenia sity promieniowej, a powierzchnig montazowa.

Schematy przedstawiajg dozwolone promieniowe obcigzenie, gdy L=20mm [0,79].
W przypadku, gdy obcigzenie watka przewyzsza dopuszczalne, nalezy zastosowac sprzegto elastyczne.
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Sposob zamawiania

MAMM 1 2 3 4 5 6 7 8
Poz. 1 Kolnierz mocujacy
Pominiete - kotnierz okragty (3 $ruby)
F Kotnierz owalny, dwa otwory
Poz. 2 Typ kotnierza
Pominiete - przylgcze tylne
S Przylacze boczne
Poz.3 Chtonnosc¢
8 8,2 cm3/obr; 0,5 cal3/obr (nie dostepny)
125 12,9 cm3/obr; 0,79 cal3/obr (nie dostepny)
20 20,0 cm3/obr; 1.21 cal3/obr
32 31,8 cm3/obr; 1,93 cal3/obr
40 40,0 cm3/obr; 2,43 cal3/obr
50 50,0 cm3/obr; 3,07 cal3/obr
Poz. 4 Watki
C @ 16 prosty, wpust 5 x5 x 16
(60) 5/8"[15,8] prosty, wpust 3/16" x 3/16"x 3/4”
S 2 16,5 wieloklin B17 x 14
H 5/8"[15,8] prosty, otwor ustalajacy, w/4,82 [.19]
Poz.5 Uktad przytaczy
Pominigte - 2 x G3/8, G1/8, gwint BSP
M 2 X M18x1,5; M10x1 gwint metryczny
u 2 x 9/16-18 UNF, O-ring 3/8-24 UNF
Poz.6 Malowanie
Pominiete - Szary
B Czarny
00 Bez malowania
Poz.7 Kierunek obrotow
Pominiete - Standardowa rotacja
R Odwrotny kierunek obrotéw
Poz.8 Seria
Pominiete - Okre$lone przez producenta
www.hydro.com.pl
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Silniki orbitalne MAP

PRODUKT - PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAP

Silniki serii MAP to konkurencyjna konstrukcja,
o malych gabarytach, z walem rozdzielczym,
zapewniajaca duzg moc. Te kompaktowe jednostki
sg bardzo uniwersalne i moge byé stosowane
w aplikacjach o ograniczconym miejscu na

zabudowe.

MAP MAP MAP MAP MAP MAP MAP MAP MAP(1)
MAPW 25 | MAPW 32 | MAPW 40 | MAPW 50 | MAPW 80 | MAPW 100 | MAPW 125 | MAPW 160 | MAPW 200

Chlonnos¢ cm3/obr 39,7 50,8 78,8 98,6 1235 158,6 1979
Max predkos¢ Stata 1600 1560 1510 1180 760 600 485 380 302
(rpm) Przerywana(3) 1800 1720 1760 1380 940 750 600 475 380
Max moment Stata 33 46 6,4 9,3 14,9 19 23,4 31 36,4
obrotowy Przerywana (3) 47 6,1 8,4 12 19 23 29 37 452
(daNm) Chwilowa (4) 14 219 26,5 36,2 42,6 54,5
Max moc (Kw) Stala 10,2 10,1 10,3 10 10 10
Przerywana (3) 12,3 12,3 125 12 12 12
Stata 140 140 140 140 140 140
Maxspadek o v wana (3) 175 175 175 175 175 175
cisnienia (bar)
Chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210
Max przeplyw Stala 50 60 60 60 60 60
oleju (I/min) Przerywana (3) 50,8 75 75 75 75 75
L Stala 100 100 120 160 160 160 160 160 160
Maxcisnienie o ) v wana(3) 140 140 155 175 175 175 175 175 175
wlotowe (bar)
Chwilowa (4) 225 225 225 210 210 210 210 210 210
Waga (Kg)

MAP(2) MAP (1) MAP (2) MAP (1) MAP (2) MAP (1) MAP (2) MAP MAP
MAPW 200 | MAPW 250 | MAPW 250 | MAPW 315 | MAPW 315 | MAPW 400 | MAPW 400 | MAPW 500 MAPW 630

Chionnosé cm3/obr 1979 2475 2475 316,5 316,5 396,5 396,5 623,6
Max predkos¢ Stata 302 240 240 190 190 150 150 120 95
(rpm) Przerywana(3) 380 302 302 235 235 190 190 150 1210
Max moment Stala 35,9 45,2 35,1 46,3 34,2 48,2 34,8 39 44
obrotowy Przerywana(3) 435 58,9 46,8 54,3 492 55,5 454 57 64
(daNm) Chwilowa (4) 545 64,2 58,5 70,5 68,4 78,7 68,8
Stata 9,6 94 74 75 56 6,3 46
Max moc (Kw)
Przerywana (3) 12 12 12 9 9 7.8 7.8
dek Stata 135 135 105 115 80 90 65
Maxspadek o o ywana(3) 160 175 140 135 115 110 90
cisnienia (bar)
Chwilowa (4) 210 200 175 175 160 160 140
Max przeplyw Stata 60 60 60 60 60 60 60
oleju (/min) Przerywana(3) 75 75 75 75 75 75 75
Max ciénieni Stala 160 160 160 160 160 160 160 60 55
axasnienie o erywana(3) 175 175 175 175 175 175 175 90 80
wlotowe (bar)
Chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 130 110
Waga (Kg) 6,4 6,6 6,6 6,9 6,9 7.4 7.4
(1) MAP... silnik z portami CA, CB, TA, SH, SB. (2) MAP... silnik z przytaczami C, CO, T, S.
(3) Praca przerywana 6 sek. na min. (4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na min.
www.hydro.com.pl




Silniki orbitalne MAP

PRODUKT

- PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAPH

Silniki serii MAPH to konkurencyjna konstrukcja,
o malych gabarytach, zapewniajgca duzg moc,
z watem rozdzielczym. Te kompaktowe jednostki
sg bardzo uniwersalne i moge by¢ stosowane
w aplikacjach o ograniczonym miejscu nazabudowe.

Specy kacja

- MAPH | MAPH | MAPH | MAPH | MAPH | MAPH | MAPH | MAPH | MAPH
50 80 100 125 160 200 250 315 400
Chlonnosé cm?®/obr 50,8 7838 98,6 1235 1586 1979 24755 3165 3965
Max predkosé Stala 1180 760 600 485 380 302 240 190 150
(rpm) Przerywana (3) 1380 940 750 600 475 380 302 235 190
Max moment Stala 9,3 14,9 19 234 31 359 351 342 348
obrotowy Przerywana (3) 12 19 23 29 37 43,5 46,8 49,2 454
(daNm)  cpyilowa (4) 14 219 265 36,2 42,6 545 585 68,4 68,8
Stata 10,2 10,1 10,3 10 10 9,6 74 5,6 46
Max moc (Kw)
Przerywana (3) 123 12,3 125 12 12 12 12 9 7.8
Stata 140 140 140 140 140 135 105 80 65
Max spadek o . vwana(3) 175 175 175 175 175 160 140 115 90
ci$nienia (bar)
Chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 175 160 140
Max przeptyw Stata 50 60 60 60 60 60 60 60 60
oleju (I/min) przerywana(3) 60 75 75 75 75 75 75 75 75
Stata 160 160 160 160 160 160 160 160 160
Max cisnienie , vwana(3) 175 175 175 175 175 175 175 175 175
wlotowe (bar)
Chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 210 210 210
Waga (Kg) 5,6 5,7 59 6 6,2 6,4 6,6 6,9 74

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silniki orbitalne MAP

MAP 50 [51,7 cm®/obr.]
(MPa) Comt. Niaix
3 6 8 | 10 |125] 14 | 16 | 175
8 200 41 56 69 89 95
151 134 115 90 56 42
15 9/ 40 56 71| 91 100 112 120
= 286 274 261 243 204 182 139 102
:g 20 18 39 55| 71 92 101 117 128
— 382 373 361 348 318 309 287 251
) 20 17 38 55 71 91 98 116 124
S 573 568 558 535 503 488 462 440
2 - 17 38 54| 69 89| 98 117 124
g 670 661 652 640 606 589 562 548
S a5 14/ 36 53 67 88 98 114 123
863 858 849 837 807 788 764 746
- 12/ 33 50 65 8 96 111 121
1055 1042 1028 1010 976 963 947 920
10 32| 47| 64 83| 94 108 119
Max.Cont. €0 1150 1143 1126 1111 1079 1065 1043 1015
Max int. | 75 6 25 42 56 76 87 101 112
1440 1430 1416 1395 1367 1351 1335 1312
MAP 100 [96,2 cm?/obr.]
(MPa) Odaxt. Niatx
3 6 8 | 10 | 125 | 14 | 16 | 175
8 40 77| 105 130 161| 180
81 75 69 57 36 24
- 39] 77 106 130 160 180| 208
= 152 149 145 140 122 103 81
E -0 36| 74 104 128 161 179| 205 227
S 204 200 195 190 177 166 148 133
= 20 33) 72) 103 125 160 177 203| 225
S 308 304 298 290 280 268 255 231
= - 30] 70 98 122 159 176 202 224
g 360 352 343 331 320 306 294 275
= 45 29/ 67 95| 118 155 174 200 220
462 458 451 443 433 419 402 384
- 25| 64 93| 116| 152 170| 198] 217
566 558 549 540 529 515 498 478
221 60 91| 114| 149 167 194] 312
Max.Cont 60 ' o416 611 601 589 580 570 558 540
Max. int. | 75 15 54 83 106 141 160 186 205
771 763 755 744 735 724 708 693
MAP 160 [157,2 cm®/obr.]
(MPa) Odaxt. Ntatx.
3 6 8 | 10 | 125 14 | 16 | 175
8 62| 120 170 212 263 290
49 48 46 42 26 14
15 60| 122 172 215 264 294| 340
= 93 91 88 8 76 68 48
E 20 57| 120 170 214| 262 290 340| 371
=) 125 123 120 117 110 106 92| 81
T 20 53| 115 164 206| 259 288 335| 368
2 187 184 181 178 175 168 155 139
= - 49 110 160 202 255 284| 328| 362
g 220 216 213 209 205 202 192 176
S 45 44 102 154 196 248 278| 321| 358
283 208 276 272 267 260 250 238
- 40 99 148 191 243 272 316 351
345 342 340 336 331 328 320 303
33] 94| 144 188 236 267 308 345
Max Cont. €0 32, 374 371 367 363 359 353 342
Max.int. | 75 19 80| 124 170 216| 252 296 325
473 469 465 459 453 447 440 424

MAP8OUYJcmWObﬂ
(MPa) Ooaxt. Niftx.
3 6 8 10 125 14 | 16 | 175
8 32 62 85 104 129 144
97 87 74 55 33 22
15 32 63 84 107 126 144 165
= 186 181 107 154 132 118 86
}; 20 31 63| 84 107 132 146 168 185
= 251| 243 236 225 207 196 178 155
j§ 30 31 62| 83 106 131 146 168 186
; 381| 379 368 355 332 316 285 263
2 - 30 59 81 102 130 144 167 185
3 443| 435 426 415 397 383 361 342
= 45 25 58 79 100 126 142 165 182
570 564 554 543 526 509 483 458
55 23 57 78| 97 124 140 161 179
696 685 672 656 643 630 602 579
20 53 75 94 120 137 160 177
Max. Cont: 60 ' e1 753 744 736 720 706 681 660
Macint. BT 14 44 67 87 112 151 169 169
948 | 940 931 920* 906 890 871 854
* Moment obrotowy (N-m) 87 Predkos¢ (rpm) 920
MAP 125 [120,2 cm?®/obr].
(MPa) Odaxt. NFtx.
3 6 8 10 125 14 | 16 | 175
8 51 98 137 168 208 236
63 60 55 47 28 18
15 51 101 138 168 209 236 267
= 121 116 110 102 89 73 48
jg 20 48 98| 135 167 211 237 269 290
3§ 162 158 153 148 137 128 109 94
T 30 46 96 132 164 209 232 264 287
g 243| 239 234 227 216 202 189 176
2 35 42 92| 130 160 206 229 260 284
3 284 279 274 269 259 247 231 222
e 45 37 89 125 157 201 224 261 281
370 362 355 348 340 327 310 296
- 33 84 122 152 196 218 252 275
452| 446 438 431 420 412 402 384
29 78 117| 146 191 215 248 272
Max.Cont: 60 ' 400 482 475 468 450 448 439 427
Max.int. TS 18 66 107 133 179 202 236 260
615 606 598 586 575 563 549 528
MAP 200 [194,5 cm?3/obr.]
(MPa) Odaxt. Nt
3 6 8 10 125 14 16 175
8 79 164 207 250 320 360
40 39 38 35 28 22
15 78 162 205 250 322 361 410
= 76 75 74 71 66 61 51
E 20 76 158 203 247 320 358 403 422
:3'/ 100, 98 97 95 92 89 73 57
T 30 70 153 200 245 315 350 398 417
° 151 149 147 145 142 139 131 120
é% - 66 149 194 232 297 343 386 415
2 177 175 173 171 168 166 160 149
= 45 63 146 190 230 294 340 383 410
228 226 224 221 218 215 210 198
55 54 140 181 224 286 334 371 400
280 278 276 274 271 269 263 250
38 127 164 212 270 325 356 395
Max Cont 60 304 302 300 207 204 201 286 272
maxint B 22 96 145 192 235 293 321 367
382 378 374 371 368 364 360 350
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MAP 250 [240,63 cm?®/obr.]
(MPa) Ooaxt. .
3 6 8 10 | 125 14 | 16 | 175
8 96 190 268 326 403
30 28 24/ 21 1
1 98 194 270 327 405 450 510
= 60 58 54 50 40 30 12
E 20 92 188| 267 325 405 456 514| 565
= 82 80 77 76 69 64 52 38
g 20 85 180 259 320 400 448 513| 561
s 123 120 118 114 106| 98 87 76
= 3 77 176 252 311 389 436 504| 557
g 143 141 139 135 128 122 115 101
e 45 70 168 243| 300 377 428 495 543
185 182 178 174 168 161 152 139
- 63 159| 237 290 369 417 483| 531
226 223 218 213 209 202 193 185
Max. Cont| 60 60 150 228 280 358 407 473 520
248 246 243 239 233 226 215 207
- 34 128 202 264 342 387 448 488
309 306* 302 297 292 286 278 264
* Moment obrotowy (N-m) 128 Predkos$¢ (rpm) 306
MAP 400 [389,5 cm?/obr.]
(MPa) Odaxt.  Ntaix.
3 45 55 65 8 10 | 125
8 166 232 287 340 418
20 19 18 16 12
15 165| 228 277 337| 417 496 612
= 38 36 35 33 31 27 21
g 20 162 223 273 331 413 495 608
= 50 49 49 48 45 41 35
T 20 154 216 266 318 405 486 600
° 76 75 74 73 71 67 60
% - 146 210 256 312 395 480 588
8 88 87 87 86 83 80 75
= 45 132| 197 243 300 383 464 576
114 113 112 110| 108 106 99
- 117| 184 227 283 363 450 552
139 137 136 135 135 132 123
102| 163 215 272| 347 436 532
Max. Cont. 60 4c3 152 150 148 146 143 138
Maxint | 75 53 128 182 234 318 391 484
191 189 187 185% 183 180 176
* Moment obrotowy (N-m) 234 Predko$¢ (rpm) 185
MAP 600 [486,5 cm?®/obr.]
(MPa) Ooaxt. Niatx.
15 3 45 6 7 8 9
8 96 194 285
7 6 4
_ 15 98 201 304 391 443 512 574
£ 15 15 14 14 12 9 7
% 20 96 192 284 380 421| 496 550
< 30 30 29 28 26 23 22
o) a0 96 191| 280 372  418| 493 546
S 40 40 40 39 37 33 31
£ 3 91 185 272 360 412| 486 541
3 61 60 60 58 56 53 50
s 45 86 172 261 343  408| 480 538
81 80 80 79 76 73 70
- 78 160 241 332 391| 466 528
102 101 100 98 96 93 90
Max. Cont| 60 66  134| 213 305 371| 438 49
122 121 120 119 117 114 110
- 53 111 189 292  344| 418 475
143 142 141 139 137 135 131
) 35 83 154 241| 312 389 448
Max.int. | 153 152 151 150 149 147* 144

* Moment obrotowy (N-m) 389 Predko$¢ (rpm) 147
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Silniki orbitalne MAP

MAP 315 [314,5 cm3/obr.]
(MPa) Ooaxt. N,
3 5 7 9 10 | 125 14
o 123 215 292 368 405
25, 23 21 17 M
5 118 211 287 367 404 495 568
= 47 46 44 40 28 21 10
E 20 110 205 278 360 395 494 566
= 62 61 60 57 46 40 36
) 0 101 196 271 349 388 490 565
2 94 93 91 88 76 68 65
2 2 96 188 264 341 382 478 557
3 109 107 106 104 96 89 84
s i 89 180 254 337 372 468 553
141 140 138 135 127 120 115
o 76 166 239 325 362 457 548
173 172 170 167 160 152 143
65 154 227 308 348 443 529
Max.Cont. 60 ' 186 186 184 182 178 172 163
Macint | 75 40 120 201 279 323 418 497
236 234 232 228 226 223 214
MAP 500 [486,5 cm?/obr.]
(MPa) Ooaxt. Nfatx.
15 | 3 | 45 6 7 8 9
o 96 194 285
7 6 4
. 5 98 201 304 391 443 512 574
< 15 15 14 14 12 9 7
E 20 96 192 284 380 421 496 550
= 30, 30 29 28 26 23 22
2 20 96 191 280 372 418 493 546
40 40 40 39 37 33 31
Z 2 91 185 272 360 412 486 541
& 61 60 60 58 56 53 50
g .5 86 172 261 343 408 480 538
81 8 8 79 76 73 70
- 78 160 241 332 391 466 528
102, 101 100 98 96 93 90
66 134 213 305 371 438 49
Max. Cont.| 60 122) 121 120 119 117 114 110
0 53 111 189 292 344 418 475
143 142 141 139 137 135 131
Max.int. | 75 35 83 154 241 312 389 448
153 152 151 150 149 147* 144

* Moment obrotowy (N-m) 389 Predko$¢ (rpm) 147




Silniki orbitalne MAP

Opis i dane techniczne MAP

P max L >
Drain PortT ;LL P‘irt A
-~
o
=]
x| B
£
Uktad przytaczy v
Montaz
Przytacza boczne Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)
Wersje: GM U P
WB135 381:!‘.].‘]5‘1 > 481:0‘3
Fy
3 gf
3 b
Q"k;}ie A a - ‘8 E
N 3603 S S Sy
B [« = ¥ h 4
200, 3; 20503 bt
E - Przylgcze tylne
F-M to (4 ot
Wersje: GMUP agneto (4 otwory)
450
38£0.15, . 8403
313.5 1% L
. 06.4+0.2
i A
o &
—| )| o= n
= U Sy
Y 16‘_
Q- Kotnierz kwadratowy (4 Sruby)
4410.15 8
310 4xM10 > (25503 5
| ¥ min 15 deep %
N 09 =%
il '_u Y
| 2825540,
max 101 133
P (A,B) 2xG1/2 2xM22x15 7/8-140-ring | 2x1/2NPTF
T Gl1/4 M14 7/16-20 UNF | 7/16-20 UNF
C 4 x M8 4x M8 5/16-18 UNC = 5/16-18 UNC
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Silniki orbitalne MAP

Opis i dane techniczne MAP

Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MAP(F) 50 137 MAPQ 50 143 MAP(F)E 50 148 MAPQE 50 154 7
MAP(F) 80 140,5 MAPQ 80 146,5 MAP(F)E 80 150,5 MAPQE 80 156,5 10,5

MAP(F) 100 143 MAPQ 100 149 MAP(F)E 100 154 MAPQE 100 160 13
MAP(F) 125 146 MAPQ 125 152 MAP(F)E 125 157 MAPQE 125 163 16
MAP(F) 160 151 MAPQ 160 157 MAP(F)E 160 162 MAPQE 160 168 21
MAP(F) 200 157 MAPQ 200 163 MAP(F)E 200 168 MAPQE 200 174 26
MAP(F) 250 162 MAPQ 250 168 MAP(F)E 250 173 MAPQE 250 179 32
MAP(F) 315 172 MAPQ 315 178 MAP(F)E 315 183 MAPQE 315 189 42
MAP(F) 400 182 MAPQ 400 188 MAP(F)E 400 193 MAPQE 400 199 52

Opis i dane techniczne MAPW

W kotnierz do kot

max 100
maxL
e L
1031 0.1 ]
g
=
= 1+
= o
a o
- 20=0.1
@
{421
S
| i ar i It
T L1 Ak 2
w L A ([ e :
MAPW(N) 50 81 7 - TP proy 3. N :
MAPW(N) 80 84,5 10,5 i \_|J = @
1
MAPW(N) 100 87 13 =
w
MAPW(N) 125 90 16 % 7+0.5
40105 | 654105
MAPW(N) 160 95 21 2209
max 112.4

MAPW(N) 200 100 26
MAPW(N) 250 106 32
MAPW(N) 315 116 42
MAPW(N) 400 126 52
MAPW (N) 500

I
praczs Bk | wm v b |
P (A,B) 2xG1/2 2xM22x15 | 7/8-140-ring | 2x1/2NPTF ‘
T Gl1/4 M14 7/16-20 UNF = 7/16-20 UNF ‘
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Silniki orbitalne MAP

Obcigzenie watu MAPWN Obcigzenie watu MAPW
A: Max. obciazenie promieniowe watu A: Max. obcigzenie promieniowe watu
B:50 rpm B: 300 rpm
C: 200 rppm C:500 rpm
D: 800 rom D: 800 rm
Fr Fr Y
daN daN
1600 1600
1400 1400
7 |iB
1200 A A 1200 - %
& A. -' B
1000 < 1000 . A
800 |+~ D 800 < 5C
600 —| = 600 1= — A
400 400 ="~ gir
1 o]
200 200 ==
0 0 >
0 20 40 60 80 100 ;| 113 mm 20 40 60 80 100 113mm
[ Fr=150daN
Fr=150daN
<= <a:|' = — ; i
* ——1 . *
Fr=200daN Q:[ _69_ Fr =200 daN 'E}

Krzywe odnosza sie do zywotnosci (B10) tozyska na poziomie 2000 Krzywe odnosza sie do zywotnosci (B10) tozyska na poziomie 2000
godzin godzin

Dostepne watki w silnikach MAP i MAR

C @ 25 prosty, wpust AB X 7 X 32 C 2 @ 32 prosty, wpust AL0 x 8 x 45
Max. moment obrotowy 34 daNm Max. moment obrotowy 77 daNm

B nse 10 5036

L_,
»

-t ARy 7
i wr & y / el
i e [ ! :g f PTEN \' 'T\‘ L= §§
Ehhs ol ———— .P._ A 2 P T N R — |
o) ,-g ) :_3 4 W Ik ) ~
it A o “WN A / a
g il R T
TN MB ; . MS
min 16 deep i " A43.2=0.5 N mir 16 decp . 562108 R
> Cs [ : ;
mAax 5 max 6%
: max £3¢
( :O @ 1" prosty, wpust 1/4”x 1/4”x 1/4” Wieloklin SAE 6B
Max. moment obrotowy 34 daNm Max. moment obrotowy 40 daNm
o4 Gos
. max 23
i 6.2500 MR v max 4u*
S orin 16 deep i
//./ ! :' :
& i N ; g :
T f‘f A : S s z
\\ 2 g ] Tl S egdlpm t T
o g . »
\\ ! \// / € oy -
SHSIE 4 NS ~
Y i) ; c
. Jdeerr 1 5 264
e ledegp D 432105 . min 26.4 |
« max 55 . 132+05
niax 49%
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Silniki orbitalne MAP

Dostepne watki w silnikach MAP i MAR

C 1 @ 1.1/4” prosty, wpust 5/16”x 5/16"x 1.1/4” T A Stozkowy 1:8 SAEJ 501, Max. moment obrotowy
Max. moment obrotowy 77 daNm 77 daNm wpust 5/16”x 5/16"x 1.1/4”
A-A e
N e— ) 796002 o | S e
' : o ; e A VA 2041 dalm
(' E AN — Y T
ol il 0 PR ] g o
m . 1 R § Gk 3| R
® 2 [y 8 g
[ ks L B » o
. | A !'l.f." 18 S35
min 16 deep S 46.2+0.8 q D cangy — R
max 56.2 7
le max 65.30
S H 531,75 [1.1/4]" wieloklin 14T, DP 12/24 S B @ 1.1/4” wieloklin 14T, DP 12/24
Max. moment obrotowy 77 daNm Max. moment obrotowy 77 daNm
max 68 max 58,5
=k A2 LT .
7y T mg D %‘_:j\'l J - n.:
O 2 ©-1 3 o R
: / S | b
: ¥ el T = x
\ - L | s TN 3/B16UNC | 33 min
Min 16 deep o ; 56.240.8 Bl 462408
T Stozkowy 1:10 , wpust B5 x 5 x 14
Max. moment obrotowy 40 daNm
e max 55 »
.[ . max 49° 5-30
A-A AR08 05 o ghiening Torque
5 1:10 0.1 |~ 1041 dalm

? ‘ FT r:_".\ _7

" Y

g (| % k=
qa ) R
B TRRT E §

CRY - o
D!E | A B3
| 5025

* Kotnierz Q
A Powierzchnia mocowania silnika

www.hydro.com.pl




Silniki orbitalne MAP

Opis i dane techniczne MAPH

Uktad przytaczy

Przytacza boczne
Wersje: U

.004/.808

-
504/.892
[22.95/22.65]
Wersje: MU
Do plyty
A
A A 563[14.3] H—-" =565[14.3]
..y oy 30 Dia..898[22.8 T i1.25[3|,? ]
Y. (2x10] 1_@K
2x.688 Dia_|[T 1 v RN < |_
[2x17.48] _@4—
A [ Py
t¢.098/.080 _393[22:3;&!“? Al 2513175]
2.05/2.00] C
E - Przylacza tylne
Wersje: UP G
958
&
T
(M T % g |_
Sk ==
= <
[13.88]

4 Lma)c

¥||-1 I'('

. 3.386 [86]
Max Dia

Montaz
Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)

o N
(28] 5 5pia —>[14£7‘5
[88.85 :
@ J i
[ ) & 3
& o B g
M3 d45 ®
\ Vo V| s =
4 va & =
b
j 081[2.05
598[15.2], :-*—L—l
F - Magneto (4 otwory)
1.68 _0.11
[42.7] 4] [2.8] _—
= 8';] 4x.531 DiaThru
J—@ ) 7 [4x013.5]
A W i LS
Ay 52 2A=1\g
: “‘gn_ A 1 )
;‘l[ A v 4.189 Dio
081[2.05 1759, I}. 106.
598[15.2] :—[—L @13 gz%” ( [106.4]
Q - Kotnierz kwadratowy (4 Sruby)
168 < &‘8‘1 4x3/8-16UNC
? 1748 .501[15] deep
T
Ho Ia
SRR =)
A 3.252 Dia M@
766/1192) max | |, [82.6)

P (A,B) 7/8-14 UNF 1/2-14NPTF G1/2 .39 Dia.(
T 7/16-20 UNF 7/16-20UNF Gl/4 7/16-20UNF
C - - - 5/16-18UNC
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Silniki orbitalne MAP

Opis i dane techniczne MAPH

MAPH(F) 50 MAPHQ 50 MAPH(F)E 50 MAPHQE 50

MAPH(F) 80 140,5 MAPHQ 80 146,5 MAPH(F)E 80 150,5 MAPHQE 80 156,5 10,5
MAPH(F) 100 143 MAPHQ 100 149 MAPH(F)E 100 154 MAPHQE 100 160 13
MAPH(F) 125 146 MAPHQ 125 152 MAPH(F)E 125 157 MAPHQE 125 163 16
MAPH(F) 160 151 MAPHQ 160 157 MAPH(F)E 160 162 MAPHQE 160 168 21
MAPH(F) 200 157 MAPHQ 200 163 MAPH(F)E 200 168 MAPHQE 200 174 26
MAPH(F) 250 162 MAPHQ 250 168 MAPH(F)E 250 173 MAPHQE 250 179 32
MAPH(F) 315 172 MAPHQ 315 178 MAPH(F)E 315 183 MAPHQE 315 189 42
MAPH(F) 400 182 MAPHQ 400 188 MAPH(F)E 400 193 MAPHQE 400 199 52

Dostepne watki w silnikach MAP i MAR

@ 25 prosty, wpust AB x 7 x 28 H 17[25,4] prosty, w/.406[10.3] otwor ustalajacy
Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm] Max. moment obrotowy 3900 in-Ib [44daNm]

AR _ s S U
[3,7.854 137571
—— ] o
g | A = i =
A 2% = 33
Ak 4 - 2R 12
- = | £ EN 2o~
¥ I h Ao | -
,
RETIy d S 159471 555 ACFLAGE Dia Tary £ =20 N
D T=C.05i5e] B3[76] min doep D (165205 s o] 3llo minceso
1811 max
2 [18] > 1217 ran
A5
C 1”[25,4] wpust 1/4"x 17 S 1”[25,4], wieloklin SAE 6B
Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm] Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm]
CnE Q| diE
f‘ TEASIE
T 1.394,7 555
%\ [e233es 7
(—v—¥ ry | =
Fy : 7 . [ —— T
Ils / N = Ele ) : 2
=l | E =l S
; 23] -H). T = E ﬂ { ;“f C’i
e ! o v | [ v
¥ { SR - i \ 343,343 3a
o / [7152,71 49|
/ 224 r
1504955 Al 30 NG D Lo
D - EE %}1 T irin dep ARG
111 i 0378 rir deep
- [1£] g
a7 max
< prd] H
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Silniki orbitalne MAP
Dostepne watki w silnikach MAP i MAR

H A 1"[25,4] prosty, w/.315[8] otwdr ustalajacy
Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm]

433059

—‘ [T 319
! !z /.\
| R oo P
Sl £ o 7 !
T2 .l\. [ ..g--.. [ deone _-_‘)_
s k\ E &
- i an 4
' =" i
/
FRIR L] \.'.:‘I.’,-.EIjDi'r:.T'uu 7 A2 LNC
D FTETTE 135,795 B15 W decp
L4 Tan

52

17[25,4] SAE J501 stozkowy wpust 1/4”x 1” SAE J502
Max. moment obrotowy 3900 in-I1b [44daNm]

Hul 24" ELNE
1.0E3[27] across flst

Tig-teni—g Lo-g.e for ket

It s TALUTI in b 10=1 daMy
—> - J/ B-G
4 2512 a8
v _; 4 PPN g - v

1
:
;

i~ TS i
oo 1
20 | \
= i At TS
2 & : e ( w
e T
1. 2410z I K [0
R : |
35
Dl 35 "5 Taper Fiol
e Jeune 14
>
o 245 Tax
[62.7

> - Powierzchnia mocowania silnika
* - Dla kotnierza Q
*%*_Dla SAE. A & kotnierza F

H B 1"[25,4] prosty, w/.406[10.3] otwor ustalajgcy
Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm]
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[11513%

Yy .| oA
Sz : 13
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ey 2
= /l 'P\ =
R i ! —¥—
/
1837 19 P IRFRETE A2 U
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D < [46.5/15.7] NEEEIEES
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=7 T

F 3
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Max. moment obrotowy 3200 in-1b [36daNm]
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1928001360
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Silniki orbitalne MAP

Wybor kierunku obrotéw MAP i MAPH

Linia przeciekéw

Silniki MAP i MAPH posiadajg wbudowane zawory zwrotne. CisSnienie uszczelnienia watu jest takie samo
jak cisnienie wyjsciowe.

Maks. ci$nienie powrotne bez linii przeciekdw / Max. cisnienie powrotne w linii sptywu

0-100rmp 75
100-300 rmp 50
300-1000 rmp 25

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekow

Rodzaj State (bar)

Stata 160 bar
Przerywana 175 bar
Chwilowa 210 bar

Obcigzenie watu

900 [ 1 Eiv 800 , 25000 daN
R e E—
S0l . n 95+L
d L[\
aN ; S0daN §F,
N h
600 \
i
Fl
~ :
400 e H
~ \‘x\___ﬁ q I
S B 250daN
200 = = __:hh_ == | L Fr = sifa promoeniowania (dai}
—= = _"'_"_“_| L = edleglosé (mm)
n = predkosd (rpm)
0 200 400 600 800 1000 1200 nipm)
— watek @ 25 mm i 254 mm (1 cal} * 2 tozyskiemn igielkowym
— — — watek @32 mm
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Silniki orbitalne MAP

Sposob zamawiania serii MAP i MAPH

MAP MAPH
Poz. 1 Kolnierz mocujacy Poz. 1 Kolnierz mocujacy
Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 $ruby) Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 $ruby)
F Magneto, 4 otwory F Magneto, 4 otwory
Q Kotnierz kwadratowy, 4 Sruby Q Kotnierz kwadratowy, 4 sruby
W Kotnierz do kot Poz. 2 Opcje tozyska
Poz. 2 Opcje tozyska Pominiete - brak
Pominiete - brak N Z tozyskiem igietkowym
N Z tozyskiem igietkowym Poz. 3 Uktad przytaczy
Poz.3 Uktad przylaczy Pominiete - przytacze boczne
Pominiete - przytgcze boczne E Przylgcze tylne
E Przytacza tylne Poz.4 Chlonnos¢
Poz. 4 Chionnosé 50 50,8 cm3/obr; 3,1 cal*/obr
25 80 78,8 cm*obr; 4,8 cal®*/obr
32 100 98,6 cm*obr; 6,0 cal*/obr
40 125 123,5 cm®/obr; 7,5 cal*/obr
50 50,8 cm®/obr; 3,1 cal*/obr 160 158,6 cm®/obr; 9,7 cal*/obr
80 78,8 cm3/obr; 4,8 cal’/obr 200 197,9 cm?®/obr; 12,1 cal’¥/obr
100 98,6 cm®obr; 6,0 cal®/obr 250 2475 cmé/obr; 15,1cal’/obr
120 123,5 cm®/obr; 7,5 cal®/obr 315 316,5 cm?/obr; 19,3 cal®/obr
160 158,6 cm?/obr; 9,7cal’/obr 400 396,5 cm?®/obr; 24,2 cal*/obr
200 197,9 cm®/obr; 12,1 cal*/obr Poz.5 Rozszerzenie watka
250 2475 cm®/obr; 15,1 cal 3/obr C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 28
315 316,5 cm®/obr; 19,3 cal®/obr CO @1"wpust g1/4"x 1
400 369,5cm?/obr; 24,2 cal’/obr S 225,32 wieloklin (SAE 6B)
500 T 17[25,4] SAE J501 stozkowy, wpust 1/4”x 1”
630 SA 13T wieloklin 7/8”[22,2]
Poz.5 Watki (patrz strona 14) H @1”(25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajacy
C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 32 HA 91" (25,4), prosty w/.315[8] otwor ustalajacy
(6(0] 21" prosty, wpust 1/4"x 1/4”x 1.1/4” HB @1"(25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajacy
S 225,32 wieloklin (SAE 6B) Poz. 6 Wersja uszczelnien na walki
T Stozkowy 1:10, wpust B5 x 5 x 14 Pominiete - uszczelnienia standardowe
C1 21.1/4” prosty, wpust 5/16”x 5/16”x 1.1/4” D Uszczelnienia na wysokie cisnienia
Cc2 232 prosty, wpust A10 x 8 x 45 Poz.7 Uktad przylaczy
TA Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16”x 5/16” x 1.1/4” Pominiete - 7/8-14UNF O-ring
SB ©31,75"[1.1/4"] wieloklin 14T, DP 12/24 P 1/2-14 NPTF T:7/16-20 UNF
SH 231,75"[1.1/4"] wieloklin 14T, DP 12/24 G G1/2 T. 7/16-20 UNF
Poz. 6 Wersja uszczelnien na watki MU Dopiyty T.G1/4
Pominiete - uszczelnienia standardowe Poz. 8 Malowany
D Uszczelnienia na wysokie cisnienia Pominiete - Szary
Poz.7 Uktad przytaczy M Czarny
Pominiete - G 1/2 u Bez malowania
M Metryczny Poz.9 Kierunek obrotow
U 7/8-14 UNF, O-ring Pominiete - Standardowa rotacja
P 1/2-14 NPTF R Odwrotny kierunek obrotow
Poz. 8 Malowany
Pominiete - Szary
B Czarny
00 Bez malowania
Poz.9 Kierunek obrotow
Pominiete - Standardowa rotacja
R \ Odwroty kierunek obrotow
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Silniki orbitalne MAR

PRODUKT - PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAR

Konstrukcja silnikbw MAR zostata opracowana na
podstawie sprawdzonych rozwigzah podnoszacych
zywotnos¢ i niezawodnos$¢. Przemystowy standard
montazu kotnierzy i watdbw pozwala na tatwe
zastosowanie w szerokim zakresie aplikacji.

Silniki MAR o statej chtonno$ci posiadajg geroler jako
element roboczy (znany z niezawodnosci i Swietnych
parametréw roboczych).

Specy kacja

MAR MAR MAR MAR MAR | MAR(1) | MAR(2) | MAR(1) | MAR(2) | MAR(1) | MAR(2) | MAR(1) | MAR(2)
Typ MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW
50 80 125 160 250 250 315 315 400 400
Chionnosé 512 805 1008 1251 1594 1996 1996 2498 2498 3157 3157 3965 3965
prgn:ak):)s'.c' Stala 770 745 600 470 370 300 300 240 240 190 190 150 @ 150
(pm) Prerywana(d) 970 940 750 600 470 370 370 300 300 240 240 190 190
Max Stala 10 196 242 271 389 45 385 538 388 531 385 585 355
'I"°'"e"‘ Przerywana(3) 128 22,1 281 339 428 50 46 608 579 63 57 687 598
(daNm)  Chwiowa@ 168 27 32,1 368 458 56 56 70,6 655 83 83 868 71,3
Maxmoc Stala 69 126 12 124 114 11 9 105 64 9 6 77 47
W) poerywana(3) 83 15 15 145 126 13 115 12 105 11 96 106 87
Mo Stala 140 160 160 160 160 160 135 150 105 @ 135 85 110 65
dénienia Przerywana(3) 175 180 180 180 180 180 175 175 160 150 130 @ 140 75
(bar) Chwilowa(d) 210 210 210 210 210 210 210 210 200 175 175 175 175
Max prze- Stala 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
plywoleju
(Umin)  Przerywana(3) 50 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Max Stala 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 175 @ 175 @ 175
°s“| ¢ przerywana(3) 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200 200
(bar)  Chwilowa(d 225 225 225 225 225 225 225 225 225 225 225 @225 @225
Waga (Kg) 6,7 6,9 6,9 72 75 8,1 8,1 85 85 91 9.1 95 95
(1) MAR... silnik z watami CA, CB, TA, SH, SB.
(2) MAR... silnik z watami C, CO, T, S.
(3) Praca przerywana 6 sek. na minute
(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silniki orbitalne MAR

PRODUKT - PRODUCT SCHEMAT - SCHEMA SERIA MARS

Konstrukcja silnikbw MARS zostata opracowana na
podstawie sprawdzonych rozwigzah podnoszacych
zywotnos¢ i niezawodnosc¢.

Przemystowy standart montazu kotnierzy i watéw
pozwala na fatwe zastosowanie w szerokim zakresie
aplikaciji. Silniki MARS o statej chtonnosci posiadajg
geroler jako elementroboczy (znany z niezawodnosci
i Swietnych parametréw roboczych).

Specy kacja

MARS | MARS | MARS MARS | MARS | MARS | MARS
50 80 100 200 250 315 400
Chtonnoéé 51,2 80,5 1008 1251 @ 1594 @ 1996 @ 2498 @ 3157 3965
Max predkosé Stata 770 745 600 470 370 300 240 190 150
(rpm) Przerywana(3) 970 940 750 600 470 370 300 240 190
Max moment Stata 10 19,6 24,2 27,1 38,9 38,5 38,8 38,5 35,5
obrotowy Przerywana(3) 128 221 28,1 33,9 428 46 57,9 57 59,8
(daNm) Chwilowa (4) 16,8 27 32,1 36,8 458 56 65,5 83 71,3
Max moc Stata 6,9 12,6 12 12,4 11,4 9 6,4 6 47
(Kw) Przerywana(3) 83 15 15 145 12,6 11,5 10,5 9,6 8,7
Max spadek Stata 140 160 160 160 160 135 105 85 65
ciSnienia  Przerywana(3) 175 180 180 180 180 175 160 130 100
(bar) Chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 200 175 140
Max PI’ZFP*VW Stata 40 60 60 60 60 60 60 60 60
oleju
( Imjin) Przerywana (3) 50 75 75 75 75 75 75 75 75
Max ciénienie Stata 175 175 175 175 175 175 175 175 175
wlotowe Przerywana (3) 200 200 200 200 200 200 200 200 200
(bar) Chwilowa (4) 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) 6,7 6,9 6,9 72 75 8,1 85 91 9,5

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute
(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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MAR/MARS 50
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A Praca ciagta

B : Praca przerywana 6 sek. na minute
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MAR/MARS 125
L]
(da k) s W ] W 6 M7 Q(Wmin)
3
g MK || ptoan)
% h“:"l""
A Ve X —] 115
1 _ 8 %0
2 T - e Y
W L fom
% 15% A
7 90
L} ‘:\ 0
: Taw)
)
' —H
A<|=B
0 50 100 150 200 250 300 350 400 L50 500 550 600 nimin)
MAR/MARS 160
M
ldalm) | |30 20 3 W0 500 60 0 75 Q(L/nmin)
bh T
W NfkW] [n, (%)
% = % /5(’ ~ Aplbar)
n $ I 115
» - “\'\..____J 150
" T&L
) W =
i SkH
n :
W
] LlL= S
[} kW +—]
30
0
‘T )
O 50 10 150 200 250 300 350 400 450 500 n(mnl
MAR/MARS 200
" S0 M & 0 80 1T Ql/mn)
55 |
" Weews [rgcol
- ~—4 dplbar)
- MRS B RR AT
\ ~—=\ -
& A :\u\ : —— 10
n Y
5 —m“‘x_ﬂ : 120
0
p AT =3
0 - i - 0
5
0 ]
A —|-B
—_— e e
0 S M0 %0 0 [0 00 k0 L0 nlmn)
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Silniki orbitalne MAR

MAR/MARS 250
M
{daNm) 5 10 20 30 40 50 60 70 75 Q(1/min)
55+ _‘_. N (U I 3 NIKW Ny (%)
50
5 L 3R = Aplbar)
. \ —= ~J 140
35 e L Nkw ] —— 10
30 L BkW \ ---..._s_II!L.
5 = L)
20 SkWi L7\ \_: %
. { —_] 60
s 2kW |
. o EIE '-~4—3°
A=|=8
0 25 S50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 n (min”')
MAR/MARS 315
" ™ 1/min)
(daNal 510 20 0 40 50 60 70 75 Q{L/min
6L r
56 Ntkw) ny(%) | 4ptbar)
|
48 53; - —
40 A \ *L\\\ N . 125
= ~ \wu_hﬁ
3 B
{( L%
2 a5
=
16 JWM"““ A 60
: 1
30
0
A~|-=B
0 25 50 75 100 125 150 175 00 225 250 nimin™")
MAR/MARS 400
M
taaln 5 10 20 30 W S0 50 70 75 Q(1/min)
60 — 1 1
55 | + Mtkm (%)
50 S} Aplbar)
45 N == s
Lo ! /k S x ‘ —
35 ”J i A Il ] l %b 100
30 /\ %0
= mui :
5 3kw 1| Vo
15
10 '
[ A
: ~—_ 30
A=|=B
0 25 50 75 M 125 150 175 200 230 n (min)

A Praca ciagta
B : Praca przerywana 6 sek. na minute
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Opis i dane techniczne dla MAR

Uktad przytaczy

Przytacza boczne
Wersje: GMUP

E - Przylgcza tylne
Wersje:GMUP

Drain Port T | 3

max @ 105

20403,
Lall

>

55:0.1,

7, 3 =
ol
£
31.20
P(A,B) 2xG1/2 2xM22x1,5| 7/8-140-ring 2x1/2 NPTF B
T Gl/4 M14 7/16-20 UNF | 7/16-20 UNF
C 4xM8 4xM8 | 5/16-18UNC 5/16-18 UNC

WLL

Montaz
Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)

2X@13.5

38+0.15

_8+0.3

. @1064+0.2 _

h

max 101

+

>

F - Magneto (4 otwory)

3
L

Silniki orbitalne MAR

@ 82.5+0.05

£
<

384015,
<

8103

»
>

A

-
[}

Y

A~

@ 82.5:0.05

-
<

Q - Kotnierz kwadratowy (4 $ruby)

44+0.15

W944.4 +£0.05

MAR(F) 50 MARQ 50 MAR(F)E 50 MARQE 50

MAR(F) 80 146 MARQ 80 152 MAR(F)E 80 157 MARQE 80 163 16
MAR(F) 100 150 MARQ 100 156 MAR(F)E 100 161 MARQE 100 167 20
MAR(F) 125 155 MARQ 125 161 MAR(F)E 125 166 MARQE 125 173 25
MAR(F) 160 1615 MARQ 160 1675 MAR(F)E 160 1725 MARQE 160 1785 315
MAR(F) 200 170 MARQ 200 176 MAR(F)E 200 181 MARQE 200 187 40
MAR(F) 250 180 MARQ 250 186 MAR(F)E 250 191 MARQE 250 197 50
MAR(F) 315 192 MARQ 315 198 MAR(F)E 315 203 MARQE 315 209 62
MAR(F) 400 204 MARQ 400 210 MAR(F)E 400 215 MARQE 400 221 74
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Silniki orbitalne MAR

Opis i dane techniczne MARS

A\
=t
S |d
=a
Uktad przylaczy ~ |
&S
Przytacza boczne X Montaz
Wersje: UP G Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)
:904/.898 AL
[22.95/22.65] 11128 ) 1.759 2x.531
3.5 Dia 2471 [2x013.5]
» [88.85] H~—Dia Thru Max
I e ‘
go04/892 % S8 Egfe @\\ g
[22.95/22.65] 28 eV 2
'g o | a5 ’
Wersje MU
Do piyt ¢ 379
pryty o6l
563[14.3] KA 565[14.3]
A-A ’ =» € : F - Magneto (4 otwory)
7 2%39Di .898[22.8]
X la. . 1
Y [2x10] a7 NI
2x.688 Dia | [ 1 o0 — _
[2x17.48] v ¢ [88.85]
A (1 F i
't .098/.080 .B98[22.8]7 7 = .
"12.05/2.00] / & 153175 - g
¢ 1Ea 28 5
. g G
E - Przylgcza tylne h 4 \ & | &
Wersje: UP G | A 1.750 L
o 1064
596(15.21— < osinon [44.7] 43.976 n'lax; [ 1
[101]
Q - Kotnierz kwadratowy (4 Sruby)
= 1.68 011 4x3/8-16UNC
" [2.8]
1.748
&[44.4:!:0.05]
Pilot Dia
: =]
\- A 3.252 Dia_A
.766/[19.2] max ¢ (82.6]

3.465(88]

[mm] przedstawione w nawiasach

P(A,B) 7/8 - 14 UNF 1/2 - 14 NPTF G1/2 .39 Dia. [#10]
T 7/16 - 20 UNF 7/16 - 20 UNF G1/4 7/16 - 20 UNF
C - - - 5/16 - 18 UNC
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Silniki orbitalne MAR

Opis i dane techniczne MARS

MARS(F)SO MARSQSO MARS(F)ESO MARSQESO

MARS(F)80 144 MARSQ80 150 MARS(F)E80 161 MARSQES80 161 16
MARS(F)100 144 MARSQ100 154 MARS(F)E100 165 MARSQE100 165 20
MARS(F)125 144 MARSQ125 159 MARS(F)E125 170 MARSQE125 170 25
MARS(F)160 144 MARSQ160 165,5 MARS(F)E160 176,5 MARSQE160 176,5 315
MARS(F)200 144 MARSQ200 174 MARS(F)E200 185 MARSQE200 185 40
MARS(F)250 144 MARSQ250 184 MARS(F)E250 195 MARSQE250 195 50
MARS(F)315 144 MARSQ315 196 MARS(F)E315 207 MARSQE315 207 62
MARS(F)400 144 MARSQ400 208 MARS(F)E400 209 MARSQE400 209 74

Wybér kierunku obrotéw MAR i MARS

Silniki MAR & MARS posiadajg wbudowane zawory zwrotne. Cisnienie uszczelnienia watu jest takie samo
jak cisnienie wyjsciowe.

out

Linia przeciekéw

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekow / Maks. ciSnienie powrotne z linig przeciekow
Max. cisnienie powrotne w linii sptywu

0-100rmp 75 Stata 160 bar
100 - 300 rmp 50 Przerywana 175 bar
300 - 1000 rmp 25 Chwilowa 210 bar

Obcigzenie watu

900 : F.o. 800 |
=
800 T
d \ *
bt N S0daN
X \
™ h
600
b
Fr =
N \.\
. et
400 —
. =N  ——a I
\H\‘"-\-\.
~= 1 250daN
200 - == --._.______ S | . | L Fr = sila promoeniowania (daN)
S — _____q"'__:_; L = odlegloéé (mm)
| | n = predkosc (rpm)
o 200 400 600 800 1000 1200 niem)
walek @ 25 mm i 254 mm (1 cal) * z lozyskiem igietkowym

— — — walek @ 32 mm
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Silniki orbitalne MAR

Sposob zamawiania serii MAR i MARS

MARS
Poz. 1 Kotnierz mocujacy
Pominiete - kotnierz owalny SAE A (2 $ruby)
F Magneto, 4 otwory
Q Kotnierz kwadratowy, 4 sruby
Poz. 2 Opcje tozyska
Pominiete - brak
N Z tozyskiem igietkowym
Poz.3 Uklad przytaczy
Pominiete - przytacze boczne
E Przytacze tylne
Poz.4 Chtonnos¢
50 51,2 cm?®/obr; 3,1cal® /obr
80 80,5 cm?®/obr; 4,9 cal*/obr
100 100,8 cm?®/obr; 6,1 cal®/obr
125 125,1 cm®/obr; 7,7 cal*/obr
160 159,4 cm®/obr; 9,7 cal*/obr
200 199,6 cm?/obr; 12,2 cal*/obr
250 251,1 cm?®/obr; 15,3cal®*/obr
315 315,7 cm®/obr; 19,3 cal®/obr
400 398,5 cm?®/obr; 24,3 cal®*/obr
Poz.5 Rozszerzenie watka

C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 28

CcO 21"wpust g1/4"x 1
925,32 wieloklin (SAE 6B)

T 1”[25,4] SAE J501 stozkowy, wpust 1/4”x 1”
SA 13T wieloklin 7/87[22,2]

H 21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwdr ustalajgcy
HA 21" (25,4), prosty w/.315[8] otwor ustalajacy
HB 21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajacy

Poz. 6 Wersja uszczelnien na watki
Pominiete - uszczelnienia standardowe
D Uszczelnienia na wysokie cisnienia
Poz.7 Uktad przytaczy
Pominiete - 7/8-14UNF O-ring
P 1/2-14 NPTF T:7/16-20 UNF
G1/2 T:7/16-20 UNF
MU Do piyty T: G 1/4
Poz.8 Malowany
Pominiete - Szary
M Czarny
u Bez malowania
Poz.9 Kierunek obrotow
Pominiete - Standardowa rotacja
R Odwrotny kierunek obrotéw

1 2 3 4 5 6 7 8
MAR
Poz. 1 Kolnierz mocujacy
Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 Sruby)
F Magneto 4 otwory
Q Kotnierz kwadratowy, 4 sruby
Poz. 2 Opcje tozyska
Pominiete - brak
N Z tozyskiem igietkowym
Poz.3 Uktad przylaczy
Pominiete - przytacze boczne
E Przytacza tylne (nie dostepne)
Poz. 4 Chtonnos¢
50 51,2 cm®/obr; 3,1 cal’¥/obr
80 80,5 cm?/obr; 4,9 cal*/obr
100 100,8 cm?®/obr; 6,1 cal®/obr
125 125,1 cm®/obr; 7,7 cal*/obr
160 159,4 cm®/obr; 9,7 cal*/obr
200 199,6 cm?®/obr; 12,2 cal’/obr
250 251,1cm?/obr; 15,3 cal*/obr
315 315,7 cm®/obr; 19,3 cal®/obr
400 398,5 cm?®/obr; 24,3 cal®*/obr
Poz.5 Watki (patrz strona 14)
C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 32
(60) 21" prosty, wpust 1/4"x 1/4"x 1.1/4”
225,32 wieloklin (SAE 6B)
T Stozkowy 1:10, wpust B5 x5 x 14
C1 21.1/4” prosty, wpust 5/16”x 5/16" x 1.1/4”
Cc2 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45
TA Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16”
SB 231,75"[1.1/4”) wieloklin 14T, DP 12/24
SH 231,75"[1.1/4”) wieloklin 14T, DP 12/24
Poz. 6 Wersja uszczelnien na watki
Pominiete - uszczelnienia standardowe
D Uszczelnienia na wysokie cisnienia
Poz.7 Uktad przytaczy
Pominiete - G 1/2
M Metryczny
u 7/8-14 UNF, O-ring
P 1/2-14 NPTF
Poz. 8 Malowany
Pominiete - Szary
B Czarny
00 Bez malowania
Poz.9 Kierunek obrotow
Pominiete - Standardowa rotacja
R ‘ Odwroty kierunek obrotow
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Silniki orbitalne MASY

PRODUKT -

PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MASY

\

P

Elementy robocze silnika MASY to wirnik, dopasowa-
natulejairolki, ktore pozwalajg zwiekszy¢ wydajnos¢
i efektywnosc silnika. Lozysko stozkowe na wale po-
zwala silnikowi znosi¢ wysokie obcigzenia promie-
niowe i skosne.

Silniki  MASY  charakteryzujg = zaawansowane
rozwigzania zaworéw wewnetrznych, co pozwala na
izolacje obszaréw wysokiego i niskiego ci$nienia w
silniku.

Specy kacja

MASY(E) | MASY(E) | MASY(E) | MASY(E) | MASY(E) | MASY(E) | MASY(E) | MASY(E) | MASY(E)

TYP 80 100 125 160 | 200 | 250 | 315 | 400 | 475

Chtonnosé cm*/obr 805 1008 125 154 194 243 311 397 475

Max predkosé Stata 800 748 600 470 375 300 240 185 155
(rpm)  przerywana(3) 988 900 720 560 = 450 360 280 = 225 185
Max moment Stala 225 29 365 485 586 = 708 88 88 o1
obrotowy | Przerywana(3) 305 39 48 59 70,5 86 100 89 99
(daNm)  cpyilowa(4) 205 205 205 210 210 200 = 200 160 140
Max ciénlenle Stata 275 | 275 = 275 260 250 250 240 190 150
wlotowe (bar) przerywana(3) 295 290 290 = 280 270 270 = 226 210 175

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silniki orbitalne MASY

Opis i dane techniczne MASY

Uktad przytaczy

Przytacza boczne
Wersje: GM U

E - Przylgcza tylne

W - Kotnierz do kot

138

138

Port A —»

max L @
L1
Paid 1
Y i
3 %}
')_rg !ﬁ}
E| MO & —]
b=
Y J i
/ .
27+ 06
224060 | | 5406
RS

2110,3

FortE —»

32403

<

Lah )

<

16403

¢ max L )

Montaz
Kotnierz SAE.A (4 otwory)
H
@) — EI
(=]
hsl| 63025
655 4T

F - Magneto (4 otwory)
¥

131
i

~a
2x@3.5 [
rs
=g
........... (- 1y
| o~
o
o
A4
@106.4+0.2
‘| 63 +0.25
< B5.5 > gl
A - Kotnierz SAE.A (2 otwory)
18
20135 e
2012 -
<
Fy
g - - =]}
=t 4l
JE ==
h 4
—_;{6.3 +0.25
095 855
max 103 o

., B lazazor
5:06 Lol gl
PEVENE
- X
e

167

4xwl3s

@73 max

-

Q - Kotnierz kwadratowy (4 Sruby)

125 + 0.060

<
103

265

P (A,B) 2xG1/2 2xM22x1,5 2x7/8-14 UNF
T G1/4 M14x 1,5 7/16 -2 0 UNF
C 2xM10 2xM10 4x5/16 - 18 UNC

580,
Axel 1.5
\r *
N 4
I &
(<)
o106.4+0.2 v
> |_63:0.25
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Silniki orbitalne MASY

Opis i dane techniczne MASY

_-_--------

MASY(F)80 167 1232 MASYQ80 1352 MASYW 80 MASYE80 | 177
MASY(F)100 171 1272 MASYQ100 183 139,2 MASYW 100 134 90 MASYE 100 181 17
MASY(F)125 176 1322 MASYQ125 188 1442 MASYW 125 139 95 MASYE 125 186 22
MASY(F) 160 1815 137,7 MASYQ 160 1935 1497 MASYW 160 1445 1005 MASYE160 192 27,5
MASY(F)200 189 1452 MASYQ200 201 1572 'MASYW 200 152 108 MASYE200 201 351
MASY(F) 250 201 1572 MASYQ250 213 1692 MASYW 250 164 120 MASYE250 211 47
MASY(F)315 213 1692 MASYQ315 225 1812 MASYW 315 176 132 MASYE315 223 59
MASY(F) 400 225 1812 MASYQ400 237 1932 MASYW 400 188 144  MASYE400 235 71

Opis i dane techniczne MASYS

max L

A

Y.Y

-~

max 103
Y
K
D
\.
[qui e

e '
vy ,
Uktad przytaczy
Przytacza boczne
Montaz
S - Kotnierz do przystawki
27204,
in23.8
22406 | .| 506 125403 o min2
E @ Eud " max 27.1
c (]
m I~
dl - ¥ o
+ - — =
PortA —yp = = C,_T,?
I L e femanee ] o
PortB —p . W\ ¥
=} = ™ 7 e
8 9 h 4
- — “0" Ring 100x3
P _(J_N -
(5] 6£0.2
23
<« Maxel145+08 o g
% Ll

MASYS 80 Payace Bk M U |

MASYS 100 134 17 90 2xG1/2 2xM22x15 2x7/8-14 UNF
MASYS 125 139 22 95 T Gl/4 M14 x 1,5 7/16 - 20 UNF
MASYS 160 1445 275 115 C 2xM10 2xM10 4x5/16- 18 UNC
MASYS 200 152 351 108

MASYS 250 164 47 120

MASYS 315 176 59 132

MASYS 400 188 71 144
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Silniki orbitalne MASY

Dane techniczne

Silnik w tej wersji nie posiada dtugiego watu ani
tozyska. Jest przeznaczony do bezposredniego
montazu na przekiadni. Krotki wat Kardana moze
wykonywac ruchy promieniowe w zwigzku z tym,
silnik nie moze by¢ wyposazony w uszczelnienie
watka; niezbedne uszczelnienie powinno by¢ w
przektadni. Maksymalne dopuszczalne ciSnienie
w linii przecieku zalezy od wytrzymatosci na
obcigzenie uszczelnienia watka. Zalecane jest zew.
odprowadzenie przeciekdw. Wejscie przektadni
musi by¢ zaprojektowane tak, by olej z przeciekow
zapewniat smarowanie watu i tozysk.

Dane watu dla przystawki

2,3:0,08

(Dimensions in mm)

_ ORing100:3

—I_(_'T‘ —©[0,25] A
i§=c= o] |«{L[0.2/100[A
| |
AR T —— UVES I E
! IE 3211 § 3‘ E 6 g
| -
| - -
i S8 FO] T I —
f':, 82002
| 9

O \ M10x15

2e0a

52:03

llo$¢ zebow z 12
Gniazdo DP 12/24
Kat 30°
Srednica DP DP 25,4
Srednica Dir Dir 28,001 _
Srednica Di Di 23,0 10038 Hardering Specificoﬁém:
iy HRC 60=+2 |
Szerokos¢ wpustu Lo 4,308 Effective case depth (HRC 52} 0,7+0,2 mm
Opis i dane techniczne MASYE
Typ L L2 Typ L L2 L1
MASYE(F) 80 6,73 [171] 4,85[123,2] MASYEW 80 5,63 [143] 3,74 [95] 51[13]
MASYE(F) 100 6,89 [175] 501[127,2]  MASYEW 100 5,79 [147] 3,90 [99] 67 [17]
MASYE(F) 125 7,09 [180] 521[1322]  MASYEW 125 5,98 [152] 4,09 [104] 87[22]
MASYE(F) 160 7,26 [184,5] 542[137,7] MASYEW 160  620[157,5] 4,31[109,5] 1,08 [27,5]
MASYE(F) 200  7,60[193] 5,72[1452]  MASYEW 200 6,50 [165] 4,61 [117] 1,38[35,1]
MASYE(F) 250 8,07 [205] 6,19[157,2] = MASYEW 250 6,97 [177] 5,07 [129] 1,85 [47]
MASYE(F)315 854 [217] 6,66[169,2] = MASYEW 315 7,44[189] 5,55 [141] 2,32[59]
MASYE(F) 400  9,02[229] 7,13[181,2] = MASYEW 400 7,91[201] 6,02 [153] 2,80[71]
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Silniki orbitalne MASY

Opis i dane techniczne MASYE

max L

Y

P |
|

hf—'\[

@_ h—

max 103

:

.| Montaz
Kotnierz SAE.A (4 otwory)
Uktad przytaczy
< 5']9”1'32]"-'3’; J09018],,  .252[64] max
D - Przyfacza boczne ng:;-:{fﬂa N m
) T106.8/106.47] e
Wersje: UM G \ 313
— B = e
BN Al
7o, K .
T 7 %.539/.528 Dia Thru L
1,039/1,023, 1374 2 [13,7/13,4]
[26,2%0,2] | RS 2,8 A4,13310,5)
max Sguare
s H F 3 [j:—" A - Kotnierz SAE.A (2 otwory)
(=TS - s 1
S {} 2.169/2.161
169/2.16 2 %.541/.525 Dia Thru
¥ o ] BEisAa’| &/ mazsisas L0008l | 252(64 max
w1/ &
X
i 3 B
£ .':‘[ ! =]
r~| M3 ==
_i b=ty g3
w =
k.1 [
o Y
S ]
< 4.23 x
i A [107.5]
W - Kotnierz do kot (4 otwory) 4,429 moax
1112.51
8927 o - B - Kotnierz SAE.B (2 otwory)
5,28 - ¥ [6.7 -] 788 [70 252 [6,4] max
1054 Gt QR ELELP 2 %.571/.555 Dia Thru 5 1«
[13.6] vy - 3 14,5/14,1] T
I A_ X
- wy baq >
D) § al I E|2 & 5 (E== Ao
C g AE R - e [==Igs|
. | ™ = s 4=
H ) kS =
Q ¥ = & b 4 2,223/2,165 Dia
' 0581 s, 2 + L 156,48/55]
137641 Taes 4,72[120] may 3836
“19.65/9,151
F - Magneto (4 $ruby)
63,539/,526 Dia Thru
[13,7/13,4] 709[18] o 1232 [6,4] max
3

T130]

Kod
Przylacze
P (A,B) 2 X 7/8-14 UNF 2xM22x1,5 2xG1/2
T 7/16 - 20 UNF M14x 15 G1/4 ‘

www.hydro.com.pl



Silniki orbitalne MASY

Opis i dane techniczne MASYE

le maxl - N
) L i Dirain Port T
[ LSS
- T rn/
NZ
Uktad przytaczy \ / Montas
Kotnierz SAE.A (4 otwory)
P- Przytgcza boczne
Wersje: UM G 5.19/[1.32] max JO918) 252 [8.4] max
4.205/4.19 Dia S A
. B86[23] [106.8/106.8] --\ e
2| g1 — RS o=} gk 2
i & k\é
x A I*- ks 4539/ 528 Dla Thiu L

631

A - Kotnierz SAE.A (2 otwory)
MU- Przytgcza boczne

Do plyt
p y y 2.169/2.161 2 .54/525DiaThru .
5 155.1/54.9] » NERATER L 70901 (252 [5,4] mas
Lspeisa 1o 4 ]
A56[11.5840.2] » g = F:‘:
5(127206) < _| El= =g
2\ v q S
2 T|=
K | ‘/ e W
it
::‘ )‘I’ e ey 4210 max
oo & o [107.5]
I H 44707 .
g TETT |8 = e B - Kotnierz SAE.B (2 otwory)
el e e ? & '
Iy ¥ al ¥ ¥®
4 1 Al /|
T 2. 5711555 Dla Thru JE81200,, 252 [6,4Tmax
0,622015.820.51/ E . : T2 o = | <
é F 3
R- Przytgcza tylne i - | g1
— sE 82 TRMITTE
[239] @ - T g
= - ¥ [2,223/2.165 Dia
£ ¥ 7 J 33,36 [5G 43,55
& 13336 [5648/55]
ﬁ 472 [Iin] ma 1965/2,15]
o _ < >
=] i F - Magneto (4 otwory)
- ” "
5 6%539/,528 Dia Thru )
7 39341 098], |\ (252164 max
o
3

182,55/81,
Pilot Dia

250/3,24

W - Kotnierz do kot (4 otwory)

BI[327 of y 0 26

18,7 o]
435 ) 16.7-+]
4054 | a8
12.6] b4 4 -
J/_ A =
=] w| @
= =
P =35 &
—| . 2 g
] > — =
bt I
[ i 4%
L L L
T 1183,
46T

[mm] przedstawione w nawiasach

P (A,B) 2x7/8 - 14UNF 2xM22x15 2xG1/2 2127, 8158 1-1/16 - 12UN
T 7/16 - 20UNF M14x1,5 G1/4 7/16 - 20UNF 7/16 - 20UNF
C - - - 3x3/8 - 16UNC -

www.hydro.com.pl



Silniki orbitalne MASY

Opis i dane techniczne MASYE

MASYE(*) 80 6,57[167] 4,79[121,7] MASYE(R) 80 6,81[173] 4,91[125,7] 51[13]
MASYE(*) 100 6,73[171] 495[1257]  MASYE(R) 100 6,97[177] 511[129,7] 67[17]
MASYE(*) 125 6,93[176] 515[1307] = MASYE(R) 125 7,17[182] 5,30[134,7] 87[22]
MASYE(*) 160  7,15[1815] 536[1362] = MASYE(R)160  7,38[1875] 552[140,2] 1,08 [27,5]
MASYE(*) 200 7,44[189] 566[1437] = MASYE(R) 200 7,68[195] 5,81[147,7] 1,38[35,1]
MASYE(*) 250 7,91[201] 613[1557] = MASYE(R) 250 8,15[207] 6,29[159,7] 1,85 [47]
MASYE(*) 315 8,39[213] 6,60[1677] = MASYE(R) 315 8,62[219] 6,76[171,7] 2,32 [59]
MASYE(*) 400 8,86[225] 707[1797] = MASYE(R) 400 9,09[231] 7.23[183,7] 2,80 [71]

Opis i dane techniczne MASYEZ

< - >
B P =
03
e B Y
= R |
e Bl
Uktad przytaczy /E Drain Port T
D- Przytgcza boczne —
Wersje: UM G ontaz
= Z - Kotnierz do przystawki
1.03[26.2202 | 37195)
@ ;ﬂ:__ | 0.530135] S2N6L, |1 24163+02]
g v v C) IE‘ A }_ I
Tt - / 7
| s -
TP )
MU - Przytacza boczne \\_ s
r
15038.1402] |, %
45011.58+0.151 | | |4 g 1s: —
@512.7:051 | || c T30f" 1231
5 / os27203]
= *E It = )
IR R
2B uE & e n T L L1 L2
:‘36] llS D!g’f —L_g 2 yp
24 80,5 \
A MASYEZ 80 527[134] 51[13] 3,38[86]
p— MASYEZ 100  543[138] 66[17] 3,54[90]
MASYEZ125  5,62[143] 86[22] 3,74[95
94[23.9]
x MASYEZ 160  5,84[1485] 1,08[27,5] @ 3,95[100,5]
3 E MASYEZ 200 6,14[156] 1,38[35,1] 4,25[108]
o~
Ty :l < ] MASYEZ250  661[168]  185[351] = 4,72[120]
o~ B
5 j % MASYEZ315 = 7,08[180] = 132[59] = 519[132]
™
~ T MASYEZ 400  755[192] = 279[71] = 566[144]
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Silniki orbitalne MASY

Opis i dane techniczne MASYEZ

P (A,B) 2X7/8 - 14UNF 2xM22x15 2xG1/2 912,7; 915,8 1-1/16 - 12UN
T 7/16 - 20UNF M14x 1,5 Gl1/4 7/16 - 20UNF 7/16 - 20UNF
C - - - 3x3/8 - L6UNC -
Dane watu dla przystawki
. mm
llos¢ zebow z 12 89%.6 4o ‘
Gniazdo DP  12/24 B e =
e 3040.3
Kat 30° 777 £
$rednica DP DP 254 -t =
Srednica Dir Dei 27,6704 = = A 3
Srednica Di Dii 23, 1012 34.4min R1.5
Szeroko$¢ wpustu Lo  4,282+0,036
Wymiar miedzy dwoma pinami (g3,38) Me | 26,929-27,84

Dostepne watki w silnikach MASY i MASYE

@ 32 prosty, wpust A 10x8x45
Max. moment obrotowy 77 daNm

Stozkowy 1:10, wpust B6x6x20

Max. moment obrotowy 95 daNm

]0 R
J L i |
/,{?c; r"-\ A ’1| 'y
1L o f
e b | 0
P A =
e i
S v il h 4
M8 i
min 15 deap D‘i < 56.5+04 .
i max 66 .

2 1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4” BS46

Max. moment obrotowy 77 daNm

1
x [\ Y
‘ z
E
"nm - (%2l
b ~
Ll A4
; 47 5-0.4
rin 2 Deed I« o >
la max 56.83 o
¢ >

540

I ligatening lorgue
f 10+1 dakm

ax 6.5

Yy v

@ 1.1/4” wieloklin 14T, ANSI B92,1-1976 Norm

S B Max. moment obrotowy 77 daNm

max 58,5
& = L7y
e——————— 1 3
——— >
L |
s n
bs ( — R
——] =
! S~ A @
4 | e — Sy
2/8-16UNC
‘ 33 min »
> P 47+0.8 >
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Dostepne watki w silnikach MASY i MASYE

wieloklin (SAE 6B)
Max. moment obrotowy 34 daNm

- max 49
6.2555"
Ho< /min 1é deep

£25.323+0.03

% R/ S e

LN 2o g
< >

41.8

/621 A7 0.0/

S H @ 31.75[1.1/4"] wieloklin 14T, DP 12/24
Max. moment obrotowy 95 daNm

T Stozkowy 1:8 SAEJ 501, wpust 5/16”x 5/16” x 1.1/4”

Silniki orbitalne MASY

Max. moment obrotowy 77 daNm
SR
< >
7.96 -0.02 22205, S=1%w
28D e S WMoment dokioes 5oy
: A 2641 daMm
PN E— 3
IS 5t
I : 2| o
m il 1| ettt I | I o |‘\
b Al
L : —T r [ ]
lqi (=218 | 62025
= 5305 *
max 65

S L wieloklin 6-34,85 PT.O.

Max. moment obrotowy 77 daNm

£-8.64..,

>

©31.855, ,
n

—
a e :
\ == i
P e— Sy
ME 3741
Min 16 Jeep < >
L 58+0.6 N
S > >
(4
C 1 @ 25 prosty, wpust A8x7x32 C 2 @ 1" prosty, wpust 1/4"x 1/4”x 1.1/4”
Max. moment obrotowy 34 daNm Max. moment obrotowy 34 daNm
[ i
Y } | A } |
AR e gl L
I g 3
7 |
v [: Y r (: h 4
I I
|l 43.2-6.5 > min 10 deep | 432405 »
l>i; x5 N Di‘ x93 N
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Silniki orbitalne MASY

Wybor kierunku obrotéw dla MASY(E)

Silnik MASY (E) posiada wbudowane w zawory zwrotne. W wyniku tego ci$nienie na uszczelnieniach watka
nigdy nie bedzie wieksze od ci$nieniaw linii przecieku, cisnienie przeciekow zalezy od uzywanej przektadni.

out ——EE v

Linia przeciekow

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekow / Maks. ci$nienie powrotne z linig przeciekéw
Max. cisnienie powrotne w linii sptywu

75

0-100rmp | Stata 140 bar
100 - 300 rmp 50  Przerywana 175 bar
300-810 rmp 20

Obcigzenie watu

tozyskastozkowe nawale zezwalajg nawysokie obcigzenia osiowe i promieniowe watu. Krzywa przerywana
okresla maksymalne dopuszczalne obcigzenie promieniowe.

Obciazenia powyzej tego poziomu moga doprowadzi¢ do uszkodzen. Srodkowa krzywa przedstawia

dopuszczalne obcigzenia promieniowe dla teoretycznej zywotnosci (B 10) 3000 roboczo-godzin przy 200
obr./min. Oczekiwang trwato$¢ mozna obliczy¢ dla r6znych predkosci i/lub obciazen promieniowych.

| Distance in mm —>

Shaft load | .
Faa=1(1) | —
for L, =3000h
/r 30000 Fax=0,4 Fraqg | [—]
/ - —f—-
Z 25000 =
c / n=100 |
g 20000 P | n=200 | |
L 15000 =400 .
3 o ah | ]
= 10000
E | — /// | —
5000 [ Fay =04 Frag
0 20 40 60 80 100 I
\
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Spos6b zamawiania serii MASY(E)

Silniki orbitalne MASY

1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 7
MASY MASE
Poz. 1 Kotnierz mocujacy Poz. 1 Kotnierz mocujacy
Pominigete - kotnierz SAE.A (4 otwory) Pominiete - kotnierz SAE.A (4 otwory)
F Magneto 4 otwory A Kotnierz owalny SAE.A, (2 otwory)
A Kotnierz SAE.A, (2 otwory) F Magneto, 4 otwory
Q Kotnierz kwadratowy B Kotnierz SAE.B, (2 otwory)
W Kotnierz do kot W Kotnierz do kot
S Kotnierz do przystawki z Kotnierz do przystawki
Poz. 2 Uktad przytaczy Poz. 2 Uktad przylaczy
Pominiete - przytacze boczne D Przytacza boczne
E Przytgcza tylne p Przytgcza boczne
Poz.3 Chtonnos¢ MU Pominiete
80 80,8 cm®/obr; 4,9 cal*/obr R Pominiete
100 100,9 cm?®/obr; 6,2 cal®*/obr Poz. 3 Chionnos¢
125 125,2 cm?®/obr; 7,6 cal®*/obr 80 80,8 cm3/obr; 4,9 cal*/obr
160 159,5 cm®/obr; 9,7 cal 3/obr 100 100,9 cm®/obr; 6,2 cal*/obr
200 201,2 cm?®/obr; 12,3 cal*/obr 125 125,2 cm?®/obr; 7,6 cal®*/obr
250 252,3 cm®/obr; 15,4 cal®/obr 160 159,5 cm?®/obr; 9,7 cal®/obr
315 315,1 cm®/obr; 19,2 cal*/obr 200 201,2 cm®/obr; 12,3 cal*/obr
400 397,0 cm®/obr; 24,2 cal*/obr 250 252,3 cm®/obr; 15,4 cal*/obr
475 315 315,1 cm?®/obr; 19,2 cal® /obr
Poz.4 Watki 400 397,0 cm?® /obr; 24,2 cal® /obr
C @ 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45 Poz. 4 Watki
co @ 1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16"x 1.1/4” co @ 1.1/4” prosty, wpust 5/16”x 5/16”x 1.1/4”
BS46 BS46
S 225,32 wieloklin (SAE 6B) C @ 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45
SB 2 1.1/4” wieloklin 14T, DP 12/24 B Stozkowy 1:10, wpust B6 x 6 x 20
A Stozkowy 1:8 SAE, J501, SB 2 1.1/4” wieloklin 14T, DP 12/24
Wpust 5/16"x 5/16"x 1.1/4” S o 25,32 wieloklin (SAE 6B)
8 Stozkowy 1:10, wpust B6 x 6 x 20 i Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16”
SH 231,75"[1.1/4"] wieloklin 14T, DP 12/24 x1.1/4"
SL 6-34.85 PT.0. wieloklin Poz.5 Uktad przytaczy
C1 @25 prosty, wpust A8 x 7 x 32 u 2 x 7/8-14 UNF
C2 @1” prosty, wpust 1/4”x 1/4"x 1.1/4” M 2xM22x 1,5; 15 gtebokos¢
Poz.5 Uktad przylaczy G 2xG1/2
Pominiete - G 1/2 MU do plyty
M 2xM22 x 1,5; 15 gtebokosé R 2x1-1/16-12UN
u 2x7/8-14 UNF Poz. 6 Malowany
Poz.6 Malowany Pominiete - Szary
Pominiete - Szary B Czarny
B Czarny 00 Bez malowania
00 Bez malowania Poz.7 Kierunek obrotéow
Pominiete - Standardowa rotacja
R Odwrotny kierunek obrotéw
www.hydro.com.pl




Silniki orbitalne MAT

PRODUKT -

PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAT

Silnik MAT oferuje sze$¢ wiekszych wydajnosci,
przemystowy standard montazu kotnierzy i watkéw
wyjsciowych, co pozwala na fatwe zastosowanie
w szerokim zakresie aplikacji wymagajgcych
wysokiego momentu obrotowego watu, przy matych
predkosciach.

Specy kacja

MAT(E) | MAT(E) | MAT(E) | MAT(E) | MAT(E) | MAT(E) | MAT(E) | MAT(E)
160 200 250 315 400 500 630 800

Chtonnos¢ cm? /obr 161,2 2015 250,4 3195 401,8 523,5
Max predkosé Stala 615 615 495 375 300 235 196 154
(rpm) Przerywana (3) 770 750 600 455 360 285 233 185
Max moment Stata 47 58 73 94,8 107,8 122 1321 146,2
obrotowy Przerywana (3) 60 71 88 113,8 1259 137 150 152
(daNm)  cpuilowad) 67 83 102 133 144 1599 1622 1664
Max moc Stata 27 34 335 334 30 26,4 18,3 15,3
(Kw) Przerywana (3) 32 40 40 40 35 30 255 223
Max spadek Stala 200 200 200 200 180 160 140 125
ci$nienia Przerywana (3) 240 240 240 240 210 180 160 130
(bar) Chwilowa (4) 280 280 280 280 240 210 190 160
bt EILZjiP'YW Stata 100 125 125 125 125 125 125 125
(/min) Przerywana (3) 125 150 150 150 150 150 150 150
Max ciénienie Stala 210 210 210 210 210 210 210 210
wlotowe Przerywana (3) 250 250 250 250 250 250 250 250
(bar) Chwilowa (4) 300 300 300 300 300 300 300 300
Waga (Kg) 20 21 21 21,5 22 23 24 25
(1) Praca przerywana 6 sek. na minute
(2) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
f:% www.hydro.com.pl




MAT 160

MAT 315

Silniki orbitalne MAT

5150 - : : 3 3 315
" g E g g g g § EERE i £ £ £ £ £
I - § 8 8 g a b - - - E g 3 E
3 p : : i 3
60 | 1204
Ap=
55 - : y - . T =240 bar 1ot
50 )/T— A &4’ i ‘\“ \\ - NEISKW ]
[z { = =\ T oy
45 = \ IR 1 T = T +— 200kar | a0}
| | Y o e o |
40 7, N | 1 1 X, 2 801
5 7 '(.lf — S} = 160 bar .
. - | i
» [ ,r/ >(: ]l' = l-'. '\;‘L%* ab,/]’;';i:m"wq-‘-’ — 0t
IL' i N | B3 T = R S 120 bar
= ( v - = Fhpr==tl— sl
T)1=86 - 11 1560t
= . Bt Wt | 04
1% B ] g e — ‘—-._‘__ —— — 80bar | 20}
| e — N -
10 =
1= = g Ape 201
o[BS ‘-—__7&&: I == 101
. ] [l 1
ol
] 00 200 300 00 500 00 700 200 nmin) 5
200 400
i g = T 7 T ] = = T = = ] T
(da ki) - £ E £ 5 £ g el g E g g g £ £ £
E E B E g g E El- E B E E a E
& o E &
s 130
o - “—‘—li—— R o LT i
65 Sl VAL A i o I ; - T
0 p e ] . A
55 § vl 200 bar 1o 1
4 " o 1
50
45 - a0 \ 2
Vi i | 160 bar | 7N 2
40 . =1
7 Al W%
w7 120 bar [H=£
30 T 50 -
s AL (
20 | £ t——80bar | o =
“ o -
== « R
B N Ap=soby 0
o ]
a S0 100 150 200 250 300 350 400 450 SO0 S50 600 650 700 750 nimind o 25 an s e 1 160 1 25 20 25 300 aes 0 375 n‘m":)
500
250 7= E 5 = g = ]
= 1 g 3 E E = E £ E £ £
3 g = 3 & &
w0 150 R
R oo ) s S PV P I 5
i} ) \ . - t‘“‘sn\w I H=dokw \ 125 t Y. o \ ! !
- — T £
o s R O et — T | x\_\ I /AZ ] /)4,
iy kY | [~ -, -\--.'"-._ T
w0 AN AT - ol {250~ 351 W ] 100 =
A . S > V|
* / yd al s 3 j 75 ; b
an R \ 9
Y / 1(& 50 I
\"\ -5k ez
0 = - ~ashe]
A ,
10 N —
a o
u @ i e e e s ao 4@ s s ee nirmin'y o s @ 7 10 150 175 20 235w @S s atmin

A Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne MAT

Opis i dane techniczne MAT

i
Port A '—1"
PortB ”
Uktad przytaczy J
Montaz
P- Przytacza boczne Kotnierz kwadratowy (4 Sruby)
Wersje: G M max 143 LY
-+ > 18y, <
't:j, 125505, | 125:05 1 y ]
3 Er —i —_'_,_,_C_ % ) 3 + g
i g/;: s | ‘ | lal<
N\r \ s ?_3 %‘
Tt H HE |
5 é bl e E ] —
= = x_>< Pen S: - ] max 114
g 125+05,] | | 125405
; olaos C - Kotnierz SAE.C (4 sruby)
Przytacza O-ring
Wersja U Port spustow:
0 fa
Port A — 23403 L -
A
v \ ( ’ ke 7
A4 é ) = UE; '_ f?{ é
":J\ I f} [ = h J %
i ge ‘
~ 6' l}' hd A 4
Y20, -
PortB "l
W - Kotnierz do kot
o maxl - 102 o
M) »
. max 180 o LY Q
. b | % u'_ I ) r Y
Brak M u : RI¥tx EE
Przylacze (gtebokosc)| (gtebokosc) (gtebokosc) “ f Lok
P (A,B) 2x3/4(18) 2xM27x2(18) 2x1.1/16-12UN (18) - ¥ b L 4
T max 182.4
T G1/4(12) M14x1,5(12) M14x 1,5 (12)
C 4xM10(10) 4 xM10(10) -
Typ L L2 Typ L L2 L1
MAT 160 193 1425 MATW 160 127 77 17
MAT 200 197 146,5 MATW 200 131 81 21
MAT 250 203 152,5 MATW 250 137 87 27
MAT 315 208 156,5 MATW 315 142 91 20
MAT 400 215 1635 MATW 400 148 98 27
MAT 500 223 1715 MATW 500 157 106 35
MAT 630 235 1835 MATW 630 169 118 47
MAT 800 246 1945 MATW 800 180 129 58
(46) www.hydro.com.pl




Opis i dane techniczne MATS

A

Silniki orbitalne MAT

max L

Y

L

Y

Ly _ A
\O
Port A ‘u_)
Q
=
PortB @ g
Uktad przytaczy A "
Przytgcza boczne Montaz
Wersje: GM U S - Kotnierz do przystawki
w 2180
S 0160+0.4 L .. max36,1
g 125205, 4 1 125405 K R
vy N = G A ;|
E Y gﬁ)ﬁ«-“ § A
= {'\ A p
Y % -& i_ I:
A o4
15 LT, ==
e NN >< a /ééi\\
mJ o M — Plas g E(j
o (] i Y
§ 12.510.3; ¢ 12.5+0.5 k'O’ Ring 125%3
o o | F23t0.6 —
i 18] |_8+0.2

Brak (gtebokos¢) M (gtebokosc) U (gtebokosc)
P (A,B) 2 x 3/4(18) 2 X M27x2(18) 2x1.1/16-12UN (18)
T G1/4(12) M14 x1,5(12) M14x 1,5 (12)
C 4 x M10(10) 4 x M10(10) -
MATS 160 148 96,5 17
MATS 200 152 100,5 21
MATS 250 158 107,5 27
MATS 315 163 115 20
MATS 400 170 122 27
MATS 500 178 130 35
MATS 630 190 142 47
MATS 800 201 153 58
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Silniki orbitalne MAT

Dane techniczne

Silnik w tej wersji nie posiada dtugiego watu ani
tozyska. Jest przeznaczony do bezposredniego
montazu na przektadni. Krotki wat Kardana moze
wykonywac ruchy promieniowe w zwigzku z tym,
silnik nie moze by¢ wyposazony w uszczelnienie
waitka; niezbedne uszczelnienie powinno by¢ w pr 1232005

przektadni. M12x18
3 e
e, . . e A
Maks;_/malne (_jopuszczalne cisnienie. w I|n_|| — ol 7y
przecieku zalezy od wytrzymatosci na obcigzenie Hartowana piyta ] 02/100 JA]
uszczelnienia  watka. , Zalecane  jest  zew. = A A | o
odprowadzenie przeciekow. L] = VR e e P
Wejscie przektadni musi by¢ zaprojektowane tak, .
. . . . . . | | wl | gMmin
by olej z przeciekdw zapewniat smarowanie watu i e i
tozysk. < Y
. 0-Ring 125x 3
Poprowad? przecieki w ten spos6b, by smarowanie I s
silnika byto zapewnione nawet po jego zatrzymaniu. EOED
R0
o 69:04
- ra

Uzy) stozkowej uszczelki dostarczanej razem z
silnikiem, aby doprowadzi¢ linie przeciekbw do
smarowania.

Dane watu dla przystawki

llo$¢ zebow z 12
Gniazdo DP 12/24
Kat 30° 2
Srednica D D 33,8656 7
Srednica Dir Dri 38,404 q
Srednica Di Di 32,15+004
Szeroko$¢ wpustu Lo 4,516+0,021

Opis i dane techniczne MATE

Kod Wersje
U (deep) M ( deep) G (deep) U1 (deep) G1 (deep) MU (deep)

P (A,B) 1-5/16-12UN (18)| M33x2 (18) G1(18) 1-1/16-12UN(18) G3/4(18) 3/47(18)
T 7/16-20UNF (12)  M14x1,5 (12) Gl/4(12) | 9/16-18UNF(12) |  G1/4(12) | 7/16-20UNF(12)
C - 4xM12 4xM12 - - 8x3/8-16UNC
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Silniki orbitalne MAT

Opis i dane techniczne MATE

S

~
v

Posrt spusto’ T
PAY /

Port A
Ly

PortB !

Uktad przytaczy

D- Przytacza boczne Montaz
Wersje: UG M Kotnierz kwadratowy (4 Sruby)
Port A
1x014.3 : 2161.9+0.3 PRVARECEPIF
™~ | A
i <5 :
SESONY S bl
T :
F - Przytacza boczne ey 35.3-_0:('1).3n £ — .
Wersje UM G .
P o C - Kotnierz SAE.C (4 sruby)
T 24402 <
LS 13.5402 !
& 2161.9+0.3 V> B PUA |
X N ! e 2 i
3 e (1 ., T 3
o n\ g == \g%.w \ : '(B_ b )
JBERI; g a I e ==
i y g (‘) ; ks —ﬂ =
v ::r" TP & -
= 12.5402 Y
isians i e W - Kotnierz do két
P - Przytacza boczne
Wersje UM G1 202103
™ w A
é ™ AN 5
N } T z
?*. Port spustowy T B
b4
MU - Przytgcza boczne
Do plyty
!
Sx’.). A
£
& P
Tvp | L B
B‘J ~~Port spustowy T MATE 230 238,5 164,5 12
MATE 250 2405 166,5 14
MATE 315 2465 172,5 20
MATE 400 2535 179,5 27
MATE 500 2615 1875 35
MATE 630 2735 1995 47
MATE 800 2845 2105 58
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Silniki orbitalne MAT

Opis i dane techniczne MATEZ

[ i L2 i )
=5l Part spustowy T
<Lly
Port A
%9\
Uktad przytaczy PortB — % i g% @
D- Przytgcza boczne
Wersje: UM G /
Port A
76
Montaz
%,\ N «h Z -Kotnierz do przystawki
%\r X \‘ <«i }_
AN
Port B 21y 2.4
F - Przytacza boczne /353202 m
Wersje UM G A
o6 =
€ iy a ] N
13.520.2 5 :‘ZI gt\ A '.;; %
-~ gy 2 &— ::
:Ivm V [,m ( <r A ) : L
LI P A T I S .-'
TEITTT/d < h sl 1
S NFINS 1 Dp8.5/17-12 /
\rﬁ = | 9 A
] 135402
13ELAT A 3_;0_-)_
P - Przytgcza boczne =
Wersje U1 M G1 i
Tonnle
- i
g AT H
N '
b 1 A
fﬁ{: Port spustowy T _‘B_
13
MU - Przytgcza boczne Typ L L2 L1
Do plyty % MATEZ 230 176 1045 12
\ MATEZ 250 178 106,5 14
MATEZ 315 184 1125 20
MATEZ 400 191 1195 27
}_ MATEZ 500 199 1275 35
A MATEZ 630 211 139,5 47
B
BT’F\M snustouy 7 MATEZ 800 222 1505 58
Kod
\ U (deep) M (deep) G (deep) U1 (deep) G1 (deep) MU (deep)
P (A,B) 1-5/16 - 12UN (18) M33x2(18) G1(18) 1-1/16 - 12UN(18) G3/4(18) 3/47(18)
T 7/16 - 20UNF (12) M14x15(12) G1/4 (12) 9/16 - 18UNF(12) G1/4(12) 7/16- 20UNF(12)
C - 4xM12 4xM12 - - 8x3/8-16UNC
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Dane watu dla przystawki

llo$¢ zebow z 12
* Bloonl] Ry E
Gniazdo DP 8,5/17 - circular
Kat 300 , I3
‘ . H N )
Srednica D D 35,858823 f o
A . . . (=]
Srednica Dir Dri 38,94+02 2484022
Srednica Di Di 3334018 || 6.6
Szeroko$¢ wpustu Lo 5,866+0,0321 81.3+0.5
Wymiar miedzy dwoma pinami (g4) Me = 26,929-27,84
Dostepne watki w silnikach MAT i MATE
@ 40 prosty, wpust A 12x8x70 DIN 6885 K Stozkowy 1:10, wpust B12x8x28 DIN 6885
Max. moment obrotowy 132,8daNm Max. moment obrotowy 210,7 daNm
546
Tightening Torque
S0E3 daNm ~
' & 18
\\ I 1 y 2 i T | B b =
L : \‘ W ]; | ¥ =
h 4 : m
5L !
5 < 79532 » : |¢*\_ ol 9E0.25
min 25 desp max 11 N E 54 =04 A
H 821072 N
DE{ max 114 »
CO 2 1.1/2” prosty, wpust 3/8” x 3/8” x 2.1/4” BS46 S H 2 1.1/2"wieloklin 17T, DP 12/14 ANSI B92,1-1976
Max. moment obrotowy 132,8 daNm Max. moment obrotowy 132,8 daNm
18040, _ 56e"°
»—|€ | < »
4 P S [y L . Ll . T Tt
2 /3’// \ ‘:“ " \| el 3 3
g EN - N bl A | =y -
z. :. :‘ @. .: e I A | SRR e B = Y (LI *—-— - =
R ¥ ~ o =] 3
v \_\\\:-;7‘_._.:4/;'/ , v il T Cw
/ 7 13,5407 /s « 78502
/«,f_ﬁ-_nmwr [ i 114 Tmin 23 deep L "
min 75 deep + > L¢ s 114 N
S L wieloklin S-34,85 PT.O. S B 2 1.1/2" wieloklin 14T, DP 12/24
Max. moment obrotowy 77 daNm Max. moment obrotowy 95 daNm
< RG> ; TN _—
T S AR \ ~ il
- J__: 7 A é" /’-J"X : 3 2
] 1 P i . K B — |~
— : k4 \ ! .é/ & Q=
) N Rl il 3711
< a0 /‘:w |.63] min 16 deep 12177 257
> 7621 . SET0E N
« = > 122527315
" 0811 N

Silniki orbitalne MAT
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Silniki orbitalne MAT

Wybor kierunku obrotéw dla MAT

Silnik MAT posiada wbudowane w zawory zwrotne. W wyniku tego cisnienie na uszczelnieniach watka
nigdy nie bedzie wieksze od cisnieniaw linii przecieku. Cisnienie przeciekdw zalezy od uzywanej przektadni.

R

S
b

o

v
Linia przeciekéw

Maks. ciSnienie powrotne bez linii przeciekow /
Max. cisnienie powrotne w linii sptywu

0-100rmp 75
100 -300 rmp 40
300-810 rmp 20

Obcigzenie watu

tozyska stozkowe na wale zezwalajg na wysokie
obcigzenia osiowe i promieniowe watu. Krzywa
przerywana okresla maksymalne dopuszczalne
obcigzenie promieniowe. Obcigzenia powyzej tego
poziomu mogg doprowadzi¢ do uszkodzen.

Srodkowa krzywa przedstawia dopuszczalne
obcigzenia  promieniowe dla  teoretycznej
zywotnosci (B 10) 3000 roboczo-godzin przy 200
obr./min. Oczekiwang trwato$¢ mozna obliczy¢ dla
roznych predkosci i/lub obcigzen promieniowych.
Podane obliczenia zaktadajg stosowanie medium z
dodatkami zmniejszajgcymi zuzycie.

_'_.M

4-‘—

©

_+_

—
©

Maks. ciSnienie powrotne z linig przeciekow

State (ar)

Stata 140 bar ‘
Przerywana 175 bar ‘
Shaft load
30000 - Frag =1f(L)
1\ " For L =3000h
% /s n =100 miirpm
3 20000 [—7 =] n = 200 mirrpm
g /, / /;ﬁ n =400 mirpm
= ~
& 10000 /f///
/ F,.q = Radial force
F,, = Axial force
0 50 100 150 L = Distance
! Distance in mm —>
Fax =04 Frad
B E—
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Silniki orbitalne MAT

Sposob zamawiania serii MAT i MATE

R 1 2 3 4 5 6 S 1 2 3 4 5 6 7
Poz. 1 Kolnierz mocujac Poz. 1 Kolnierz mocujac
Pominiete - Kotnierz kwadratowy (4 otwory) Pominiete - Kotnierz kwadratowy (4 otwory)
C Magneto 4 otwory C Magneto 4 otwory
W Kotnierz do kot W Kotnierz do kot
S Kotnierz do przystawki z Kotnierz do przystawki
Poz. 2 Chlonnos¢é Poz. 2 Uktad przytaczy
160 161.2 cm?®/obr; 9.5 cal®/obr D Przylacza boczne
200 201.5 cm®obr; 11.9 cal®/obr F Przytacza boczne
250 250.4 cm®/obr; 15.3 cal®*/obr P Przylacza boczne
315 319.5 cm®/obr; 19.5 cal*/obr MU Pominiete
400 401.8 cm?®/obr; 24.5 cal®*/obr Poz.3 Chionnos¢é
500 523.5 cm®/obr; 31.9 cal®/obr 160 161.2 cm®/obr; 9.5 cal®/obr
630 629.0 cm®/obr; 38.4 cal*/obr 200 201.5 cm®/obr; 11.9 cal®/obr
800 801.0 cm®/obr; 48.9 cal*/obr 250 250.4 cm®/obr; 15.3 cal*/obr
Poz.3 Watki 315 319.5 cm®/obr; 19.5 cal®/obr
C 2 40 prosty, wpust A12 x 8 x 70 400 401.8 cm®/obr; 24.5 cal*/obr
CO @ 1.1/2" prosty, wpust 3/8"x 3/8"x 2.1/4" 500 523.5 cm®/obr; 31.9 cal*/obr
K Stozkowy 1:10, wpust B12x8x28 630 629.0 cm®/obr; 38.4 cal*/obr
SH 2 1.1/2" wieloklin 17T, 800 801.0 cm®/obr; 48.9 cal*/obr
SL 6-34,85 PT.0. wieloklin Poz.4 Watki
SB @ 31,75[1.1/4]" wieloklin 14T, DP 12/24 C @ 40 prosty, wpust A12 x 8 x 70
Poz. 4 Uktad przytaczy (60] @ 1.1/2” prosty, wpust 3/8"x 3/8"x 2.1/4”
Pominiete - G 1/2 K Stozkowy 1:10, wpust B12x8x28
M Metryczny SH 2 1.1/2" wieloklin 17T,
u 2x1.1/16-12UN T:9/16-18UNF SL 6-34,85 PT.0. wieloklin
Poz.5 Malowany SB @ 31,75[1.1/4]" wieloklin 14T, DP 12/24
Pominiete - Szary Poz.5 Uktad przytaczy
B Czarny u 2x1.5/16-12UN T: 7/16-20UNF
00 Bez malowania M 2XM33x2T:M14x15 C4xM12
Poz.6 Kierunek obrotow G 2XG1T: 1/4
Pominiete - Standardowa rotacja Ul 2x1.1/16-12UN T 9/16-18UNF
Pominiete - Standardowa rotacja Gl 2XxG3/4T:1/4
R Odwrotny kierunek obrotéw MU 2x3/4" T. 7/16-20UNF  C: 8x3/8-16UNC
Poz. 6 Malowany
Pominiete - Szary
B Czarny
00 Bez malowania
Poz.9 Kierunek obrotow
Pominiete - Standardowa rotacja
R Odwrotny kierunek obrotow
www.hydro.com.pl



Silniki orbitalne MAV

PRODUKT - PRODUCT

SCHEMAT - SCHEMA

SERIA MAV

Silniki MAV posiadajg statg chtonnos$¢ i osiggaja
wysokie momenty obrotowe przy niskich
predkosciach.

Ta konstrukcja wydajnie przeksztalca ~moc
hydrauliczng w uzyteczng prace, wyrazong w
bezposredniej relacji przeptywu i predkosci, ciSnienia

i momentu

Specy kacja

TYP MAV MAV MAV MAV MAV MAV
315 400 500 630 800 1000
Chionnosé cm?/obr 333 419 518 666 801 990
Max predkosé Stata 510 500 400 320 250 200
(rpm) Przerywana (3) 630 600 480 380 300 240
Max moment Stata 67 92 118 146 166 201
obrotowy Przerywana (3) 111 141 176 194 211 228
(da Nm) Chwilowa (4) 20 20 200 180 160 140
Stata 240 240 240 210 180 160
Max cisnienie
Przerywana (3) 280 280 280 240 210 180
wlotowe (bar)
Chwilowa (4)
Waga (Kg)
MAYV 315 [333 cm?/obr.] MAV 400 [419 cm?/obr.]
Max. Max. Max.  Max.
(MPa) Cont int. (MPa) Cont int.
85 ! 10 | 14 | 18 |20 | 24 3i583 7385 1:68 1;176 ls?esa 12501 12:92
0 140 294| 440 610| 742 845 1000 10 20| 200 19| 18| 17| 16| 1a
26, 24 23 22| 20 17 14 o 196 398 50 815 1010 1152 1346
= 20 153 314 466 636 787 894 1070 as| aa| a3l a2| a0l 39| 37
E 55 54 53 52 51 48 A4 = g 200 402 603 842 1040 1186 1430
= 50 149 312 465 654 815 935 1112 = 114 113 113 112 110 108 103
Z 145 144 142 140 137 133 127 2 75 195 394 596 838 1043 1188 1432
S 5 143 304 458 642 816 940 1119 T 175 173| 170| 166 163 1579 152
= 220 218 215 211 207 202 195 3 100 172 385 593 827 1036 1184 1425
8 136 297 452 636 810 936 1108 = 236 235 233 231 227 223 215
< | 200 | g4l 202! 200! 287! 283| 278! 270 8 167 34 5B 86 1020 1177 1413
s 123] 286 442 626 799 21 1003 296| 294 291 288 282 275 268
38| 36| 304| ae1| 57| a02| 3e5 g 198 1S a0l 008 s 10
Max Cont 150 14 275 435 615 788 906 1078 175 143 346 553 784 989 1145 1377
445 443 441 437 430 422 410 216| a1a| a11| 407! 03| 39| 388
160 | 107| 268 430| 608 780 895 1070 118 331 536 770 969 1128 1356
475 473 470 466 460 452 439 Max. Cont.| 200 475 473 469 463 455 448 439
2| 249 412 7 71| 1047
Max.int. | 200 8 9 593 758 8 0 Max. int. | 240 82 301 506 740 943 1104| 1332
506 594 590 584 576 565 544 571 569 565 548 539 530 520
@ www.hydro.com.pl




Silniki orbitalne MAV

MAV 630 [666 cm?®/obr.]
Max. Max.
(MPa) Cont int
35 | 7 | 10 | 14 | 18 | 20 | 24
0 280 522 812 1100 1268 1549 1784
14 13 13 12 12 11 10
20 288 552 839 1101 1315 1607 1864
28 28 27 27 26 24 22
z " 280 555 868 1137 1364 1682 1956
£ 72 72 71 69 68 66 62
2 e 270 548 863 1120 1352 1680 1964
) 109 108 106 104 102 99 94
° 0o 264 538 856 1003 1350 1674 1965
2 146 145 143 141 138 135 130
3 s 251 516 837 1071 1336 1659 1950
& 184 183 181 179 177 173 168
5o | 240 495 817 1063 1330 1650 1928
221 220 219 217 215 212 205
s 210 485 796 1052 1300 1636 1908
259 258 257 254 250 246 241
182 469 751 1018 1280 1611 1883
Max.Cont. | 200 ' 59, 297 205 203 200 284 273
. 130 416 712 978 1237 1563 1835
Maxint. | 240 ' 358 357 355 351 346 340 332
MAV 800 [801 cm?/obr.]
(MPa) cont. it
25 | 5 7 10 | 14 | 16
0 312 640 971 1400 1978 2259
9 9 9 8 7 6
20 320 648 978 1410 1980 2270
28 27 26 25 23 21
z 5 326 655 992 1422 2015 2280
g 47 46 45 43 41 38
% s 318 642 987 1425 2003 2276
Z 72 71 70 68 66 63
S o 309 634 983 1418 1994 2243
= 98 97 95 93 90 86
3 s 303 624 975 1409 1988 2224
T 123 122 120 117 114 110
5o 278 602 961 1368 1963 2208
149 148 146 144 140 133
L5 | 264 580 946 1338 1025 2159
174 172 170 166 162 155
230 556 912 1300 1891 2105
Max.Cont. 200 199 196 193 190 185 178
. 166 513 867 1267 1825 2034
Maxint. 240 540 237 233 220 225 218

MAV 500 [518 cm?/obr.]
Max. Max.
(MPa) Cont. int
35 7 10 14 18 20 24
10 242 468 696 959 1190 1353 1607
17 17/ 16 16 15 13 11
20 245 501 738 1003 1232 1394 1658
36 35 35 34 33 32 29
= 50 240 500 758| 1025 1270 1449 1743
£ 93 92 o1 90 88 85 80
:—3', - 233 498 752 1060 1288 1475 1766
> 140| 139 137 135 132 127 120
S 10 | 228 491 748 1026 1289 1472 1760
= 198| 187 185 182 178 173 166
g s 2200 483 742 1014 1280 1460 1745
o 237 236 234 231 227 223 216
5o 201 465 723 1008 1250 1429 1736
287 286 284 281 276 270 260
175 182 446 711 997 1238 1406 1715
335 334 332 329 325 320 310
161 423 676 974 1218 1385 1697
Max Cont. 200 ' 504 383 381 378 374 366 354
) 120 378 622 921 1172 *1340 1650
Maxint 240 461 450 457 454 450 444 432
*Moment obrotowy (N-m) 1340 Predko$¢ (rpm) 444
MAYV 800 [801 cm?3/obr]
Max. Max.
(MPa) Cont. int
25 5 8 10 13 16 18
10 278 565 830 1095 1405 1712| 1915
1 10 10 9 8 8 7
20 282 571 845 1150 1456 1783 1994
23 22/ 22 21 20 18| 16
z 50 288 582 856 1162 1463 1790 2001
g 60 59 57 56 54 52 48
35 - 269 580 855 1165 1465 1786 1993
o) 91 90 89 87 84 81 77
s 100 251 566 840 1140 1448 1767| 1985
z 122| 121 120 118 115 111 105
2 125 242 535 824 1118 1427 1739 1976
o 153| 152 150 147 143 139 133
150 236 526 808 1102 1401 1714 1959
185 183 181 178 174 169 163
175 215 504 793 1079 1377 1698 1936
216 214 212 209 206 203 196
197 468 765 1063 1362 1681 1913
Max. Cont. | - 200 247 245 243 240 237 232 252
Max.int. | 240 118 388 713 1020 1318 1637 1838
297 296 295 293 288 283 277
www.hydro.com.pl



Silniki orbitalne MAV

Opis i dane techniczne MAV

Uktad przytaczy

Przytacza boczne
Wersje: G M

I!f A 4

PortA —> [

Fort B —»

max 179

Montaz

Kotnierz kwadratowy (4 otwory)

B2

ly

=

' v
13540.5 1354052 il
Pas SWil g ! E §
g A : S|
N1y { .
F‘) - | “?*-“__ — )
h] T mﬂ\
E REATER M BRI P . i
= L 120806 W kotnierz do kot
Przytacza O-ring ma L
Wersje U < b2 gl 102 . 8
= max 198 15 '
28405 N Ayle |
- — r — M F
3. B i <)\ o & H -5 2
S5 = ) D 5(2|g
ey 2 & L . -k
i [ — ¥
X = = r v t I a i, z
L 76 max_| l/
G (deep) M (deep) U (deep)
P (A,B) 2xG1(18 2x M33x2 (18) 2x1.5/16-12 UN(18)
T G1/4 (12) M14x 1,5 (12) 9/16-18 UNF (12)
C 4 x M12 (10) 4 x M12 (10) -

Typ L L2 L1 Typ L L2 L1
MAV 315 217 1615 27 MAVW 315 148,5 935 27
MAV 400 224 168,5 34 MAVW 400 1555 100,5 34
MAV 500 232 176,5 42 MAVW 500 163,5 108,5 42
MAV 630 244 1885 54 MAVW 630 1755 120,5 54
MAV 800 255 199,5 65 MAVW 800 186,5 1315 65
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Silniki orbitalne MAV

Dostepne watki w silnikach MAV

C @ 50 prosty, wpust A14x9x70

842

s

@50

min 26 deep

CO 9 2.1/4[57,15] prosty, wpust 1/2”x 1/2"x 2.1/4”

S H @ wieloklin, 16DP 8/16 2.1/8”

P17

nia TAdeep

KStozkowy 1:10, wpust B1x10x32

.

63715 L ou

max 122

Dopuszczalne obcigzenie uszczelnienia watu dla MAV

ki s by
_ « 5E N
o :I :‘3
Do e pyp—.* S
= K ! . b
=7
v —Tt—— ©
D. M~ 22 »
[
) 0. 5 ob
« P—t— ¢
A { Tiahwning Torque
70+1 daNm
Y
= A,
| ™
8Y x
waliEs
~| g
t=
¥
,l6u)

W zastosowaniach bez zewnetrznego odprowadzenia przeciekdw, ciSnienie przy uszczelnieniu watu jest
nieco wyzsze niz cisnienie w linii powrotnej.

Przy stosowaniu zewnetrznego odprowadzenia przeciekdw cisnienie przy uszczelnieniu watu réwne jest
ci$nieniu w linii powrotnej.

rpm

bar

100

75 B

<
-,
\\ C
.
50 -~ onf
.
25 I
0 | | A \\/
0 100 200 300 400 500 600
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Silniki orbitalne MAV

Obcigzenie watu

F,=1500 daN
———

P,=1500 daN
i

AT T
M

Wat pracuje w fozysku stozkowym, dzieki czemu
wytrzymuje wysokie obcigzenia od sit osiowych
I promieniowych. Krzywa “1” ilustruje maksymalne
promieniowe obcigzenie watu.

Obcigzeniaprzekraczajace te wartosci obnizajg zywotnosé
silnika. Dwie pozostate krzywe odnosza sie zywotnosci
(B10) tozyska na poziomie 3000 godzin przy 2000 obr/min.

MAV 2 3 4 5 6
Poz. 1 Kolnierz mocujacy
Pominiete - Kotnierz kwadratowy (4 otwory)
W Kotnierz do kot
Poz. 2 Chtonnos¢
315 333 cm?/obr; 19,2 cal 3/obr
400 419 cm® /obr; 2 4,5 cal®¥/obr
500 518 cm? /obr; 30,5 cal® /obr
630 666 cm? /obr; 38,6 cal® /obr
800 801 cm?®/obr; 49,0 cal*/obr
Poz.3 Walki
C 2 50 prosty, wpust A14 x 9 x 70
co 9 2.1/4”[57,15] prosty,
Wpust 1/2"x 1/2"x 2.1/4”
K Stozkowy 1:10, wpust B16x10x32
SH @ 2.1/8” wieloklin 17T,
Poz. 4 Uktad przytaczy
Pominiete - G 1
M Metryczny
u 2x1.5/16-12UN
Poz.5 Malowany
Pominiete - Szary
B Czarny
00 Bez malowania
Poz. 6 Kierunek obrotow
Pominiete - Standardowa rotacja
R ‘ Odwrotny kierunek obrotéw

www.hydro.com.pl

@









(@) HYDRO

Silniki orbitalne
Orbital motors

HYDRO ZNPHS Sp. z o.0. 0Oddziat handlowy
ul. Strazacka 60 ul. Swit 37
43-382 Bielsko-Biata, Polska hydro.pl « b2b.hydro.pl 43-382 Bielsko-Biata, Polska
NIP PL 5470170044 +48 33 829 56 87




